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 معرفی -بخش اول 
 درباره ما

 رانینسور در اآسا زپردازندهیکنترل ر یتابلوها دیبا تول 1386خود را در سال  تیکنترل فعال ایشرکت پا

آغاز  کنترل آسانسور یساخت تابلوها نهیمجرب در زم نیو متخصص نیمهندس یبا استفاده از همکار

از  یجهتو ابلمحصولات مختلف، سهم ق دیسال سابقه در تول 15به  کیشرکت با نزد نیکرد. امروزه ا

و  قیبر تحق دیکأکنترل با ت ایبه خود اختصاص داده است. پا با نگاه صادرات محور را یداخل یبازارها

همواره  ،ینجها یانطباق با استانداردها نهیبه اهداف خود در زم یابیدست یتوسعه به عنوان محور اصل

 .کنترل آسانسور خود داشته است یتابلوها تیفیک یدر ارتقا یسع

 و توسعه قیتحق

 نیکه ا ییقرار داده است تا جا یدیجد ریکنترل را در مس ایپا ،و توسعه قیمستمر تحق یهاتیفعال

 شیز جمله افزامنحصر به فرد ا یهاتیها و قابلیژگیبا و دیمحصولات جد دیتول یها راه را براتیفعال

 .کندیهموار م تیفیبهبود ک و یمنیا

 دیتول

شده  فیرتع یفیبا حفظ سطح ک لیو زمان تحو نهیبه منظور کاهش هز دیتول نینو یهااز روش استفاده

کنترل  ایشرکت پا ژهیامر همواره مورد توجه و نیاست. ا جیرا اریمختلف بس عیمحصولات در صنا یبرا

 دیراحل تولم یامتم SMD کیشرکت با استفاده از خط مونتاژ تمام اتومات نیا دیبوده است. در واحد تول

امر  نیا و ابدییکاهش م یقابل توجه زانیخطا به م بیشود و البته ضریانجام م کیبه صورت اتومات

 تیظرف شیزااستاندارد ضمن اف یهاها با روشتابلو زهیمکان دیبرتر محصول شده است. تول تیفیموجب ک

 .محصولات شده است تیفیک شیباعث افزا د،یتول

 فروش

رانه ضمن جلب مدب یدیکوتاه مدت و بلندمدت و با د یزیرکنترل با برنامه ایو فروش پا یابیبازار واحد

 یازهایه نبخش با توجه ب نیکند. ا یواحد مسئول معرف کیتوانسته خود را به عنوان  انیمشتر تیرضا

ردارد و بگام  هدافبه ا یابیتوانسته است در جهت دست قیدق یزیو با برنامه ر انیمشتر یو آت یفعل

 .کند جادیا انیمشتر یبرا دیاز خر یو خاطره خوب تیحس رضا

 پس از فروش خدمات

قطعات  دیرخخدمات نصب،  افتیمحصول، در یاز گارانت یمندکنترل به منظور بهره ایپا یگرام انیمشتر

شرکت  نیشبکه گسترده خدمات ا یبانیاز پشت یابیبیو ع یخدمات تخصص افتیو در اصلی یدکی

 .باشندیبرخوردار م
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 مقدمه
 گرامی همکار

 سلام با

 حوصله، و دقت اب لطفاً. است شده گردآوری لپایا کنتر تابلوهای اندازیراه و نصب برای دفترچه، این    

 تا داده انجام دقت به را شده اشاره موارد کنید سعی و فرمایید مطالعه را هانقشه و دفترچه این مطالب

 داده قرار رنظ مد را دفترچه در شده ذکر ایمنی موارد شودمی دباشید. تأکی داشته مطلوبی نصب کیفیت

  .گردد جلوگیری مالی و جانی آسیب و احتمالی خطرات ایجاد از تا

 با تشکر

 محصولاتمعرفی 
 (Speed 2)سرعته  دو تابلو فرمان (1

  (3VF)  سرعت کنترلفرمان   ( تابلو2

  UPS  نجات اضطراریمجهز به سیستم (3VF)  سرعت کنترل ( تابلو فرمان3

 های گیرلسمخصوص آسانسور(3VF)  سرعت کنترل ( تابلو فرمان4

 MRL( تابلو فرمان 5

 (Hydraulic)( تابلو فرمان هیدرولیک 6

 ( جعبه رویزیون مجهز به سیستم کارکدک7

 3VFتابلوهای هیدرولیک و انواع های متنوع مخصوص استفاده در با توان UPS( دستگاه 8

 

 هشدارها و ایمنی نکات
 مطالعه دقت به ار راهنما دفترچه تابلو، بازبینی و نگهداری و تعمیر ،اندازیراه نصب، شروع از قبل     

 مسئولیت .دشومی تابلو این به جدی آسیب و صدمه موجب فرمان تابلوی مدارات در تغییر هرگونه. کنید

 .باشدنمی پایا کنترل شرکت عهده به فنی غیر افراد نادرست برداریبهره

 ،نگیرند قرار هتوج موردبه طور کامل  اگر که باشدمی ایمنی هشدارهای و هاپیام شامل دفترچه این     

 .شوند دستگاه خرابی یا و جانی صدمات مرگ، به منجرتوانند می
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 فروش از پس خدمات و گارانتی شرایط
 خدمات واحد در ییشناسا قابل که شد خواهد ارائه تابلوهایی برای فقط پشتیبانی و گارانتی خدمات -1

 برای استفاده مورد قطعات و خدمات به مربوط هایهزینه کلیه ضمانت، مدت طی. باشد فروش از پس

 .بود خواهد شرکت این عهده بر ،گارانتی پوشش تحت موارد
 

یک سال  تولیدز تاریخ ا UPSگارانتی دستگاه  .بود خواهد تحویل تاریخ از ماه 18 تابلو گارانتی زمان -2

کنترل قابل تولیدی شرکت پایا UPSهای شایان ذکر است تنها دستگاه .باشدمیماه  4های آن و باتری

 د داشت.نهای دیگر عملکرد قابل قبولی نخواه UPS استفاده در تابلوها بوده و
 

 و گارانتی خدمات از یک، بند تحقق و مشتری به تحویل از پس لپایا کنتر شرکت تولیدی تابلوهای -3

به ) وتابل به خدمات و سرویس قطع برای مشتری احتمالی درخواست و شده برخوردار کامل پشتیبانی

 .شد نخواهد پذیرفته( کارفرما با اختلاف نظیر متفاوت علل
 

 آسانسوری هایرکتش /افراد توسط که شد خواهد ارائه تابلوهایی به فقط پشتیبانی و گارانتی خدمات -4

 .است گردیده نصب
 

 :شودنمی گارانتی شامل که مواردی -5

 مشتری به تحویل از پس تابلو به فیزیکی صدمات 

 ... نگهداری تابلو در  شرایط غیر استاندارد از قبیل آب خوردگی و 

 سیم رشته با فیوزها کردن پل یا نامناسب فیوزهای از استفاده 

 تابلو همراه نقشه با نصاب توسط شده انجام هایکشیسیم تطابق عدم 

 متخصص غیر افراد توسط تابلو و مشخصات داخلی مدارات در تغییر و دستکاری 

 ایودر به مجهز تابلوهای در بخصوص مواردی چنین بینیپیش درصورت) شهر برق شدید نوسانات 

 .(شود ستفادها تابلو برق ورودی در فاز، سه استابلایزر ولتاژ یا کنندهتثبیت از باید سرعت کنترل

 شامل ی زانداراه و نصب راهنمای دفترچه در مندرج مطالب به توجهیبی از ناشی خسارات هرگونه

 شود.گارانتی نمی

 

 

همچنین  وهای شرکت پایا کنترل اندازی تابلو فرماندر ادامه اطلاعات مورد نیاز جهت نصب و راه

 تنظیمات و خطاها ارائه شده است.

 

 



 
 
 
 
 

 4 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 اندازی تابلوو راهنصب  – دومبخش 
 کنترل پایا تابلو نصب راهنمای فلوچارت

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

و  Tو  R ،S هایورودی به اتصال و فاز سه کشیسیم و موتورخانه سازی آماده -1

 (کی باشدفیوز سه فاز تابلو ی S حتما با  فاز FLCدقت شود تابلو ) در FLC اتصال  سیم
 

 موتور رمز، فنت مگنت ترمز درایو، ، مقاومتموتور خروجی هایترمینال کردن وصل -2

 تابلو مربوطه هایترمینال به PTC و

 

  110 کمشتر به استپ سری مدار کردن ، پلG22 مشترک به سنسورها کردن پل -3

  Revisionرویزیون  مود در تابلو اندازی راه و

 

  69و  66، 68 کشی مدار سری استپ ازسیم -4

 های کنتاکت وصل درب و کابین()اتصال سیم

  CANو  CA1های میکروسوئیچ نصب -5

 ( و آهنرباهای مربوطهLEF( و توقف )SLFو سنسورهای دوراندازی )
 

 ( Oو  C ،CMهای مربوط به درایو سر درب )یمکشی و وصل سسیم -6

 های کابین و طبقه و نمراتورهمچنین شستی و
 

 ابلو با هماهنگی پشتیبانی شرکتتافزاری انجام تنظیمات نرم -7

 گاورنر پایین، و بالا شالترهای اتصال: شامل 71 تا 110 از استپ سری مدار کشیسیم -8

 ( اراشوتپ رویزیون و جعبه پایین یا چاهک، استپ موتورخانه، استپ بالا، کلید و پایین
 

ل از عملکرد مخارج کردن سیم پل سنسورها و  مدار سری استپ پس از اطمینان کا -9

 Normal اندازی تابلو در مد نرمالصحیح و در نهایت راه



 
 
 
 
 

 5 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 تابلو ورودی و خروجی هایترمینال معرفی
 شـــرح ترمینال شـــرح ترمینال

FLC 
 و روشنایی فن کابین، برای دائم برق ورودی

 Sاز فاز  پریز
CL کابین تایمردار روشنایی 

MP تابلو نول FAN موتور فن 

R ورودی اصلی فاز FTS موتور ای جداره ترموستات 

S طبقات های درب شاخ دو کنتاکت برگشت 66 ورودی اصلی فاز 

T کابین درب کنتاکت 69 ورودی اصلی فاز 

U1, U2 طبقات )درب قفل) استپ سری انتهای 68 موتور خروجی فاز 

V1, V2 سنسورها مشترک ولت 24 تغذیه برق 24 موتور  خروجی فاز 

W1, W2 موتور  خروجی فاز CM فرمان درب کابین مشترک 

R1، R2 درایو برای ترمز مقاومت  C بستن درب فرمان کنتاکت 

BR1  موتور ترمز بوبین )سیم پیچ(مثبت O باز کردن درب فرمان کنتاکت 

BR2  موتور ترمز بوبین )سیم پیچ( منفی DC کابین داخل بستن درب شستی 

DM1 بازکن درب مگنت مثبت DO کابین داخل باز کردن درب شستی 

DM2 بازکن درب مگنت منفی FTO موتور داخل حرارتی مقاومت  PTC) موتور( 

SLF دورانداز سنسور OVL کابین بار اضافه 

LEF توقف سنسور FIR ساختمان حریق اعلام از تحریک قابل 

CPL کابین درب به مربوط برق CA1 پایین حد شناسایی سوئیچ لیمیت 

CPL2 کابین روی فن و پریز به مربوط دائم برق CAN بالا حد شناسایی سوئیچ لیمیت 

 طبقه به رسیدن از قبل درب شدن باز سنسور ADO استپ سری ابتدای 110

TP1 استپ سری G22 
 و سیستم سنسورهای هایسوئیچ مشترک

 (24-) هاشستی

TP2 استپ سری SP2،SP1 بلندگو 

TP3 استپ سری LMP کابین داخل اضطراری روشنایی 

 کابین داخل اضطراری آلارم ALR کابین استپ سری برگشت 71

REV کابین رویزیون برگشت DD بالا جهت لامپ 

RVU بالا جهت کابین رویزیون برگشت DU پایین جهت لامپ 

RVD پایین جهت کابین رویزیون برگشت 
A,B,…,

G,1,- 
 نمراتور

H1,H2,

…,H16 
 شانزدهم طبقه تا طبقات هایشستی برگشت

C1,C2,…

,C16 
 کابین هایشستی برگشت
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 هاکنتاکت بودن بسته یا باز جدول

 نام

 کنتاکت
 توضیحات کنتاکت نوع عادی تدرحال وضعیت

SLF بسته NC کابین روی دورانداز سوئیچ مگنت 

LEF بسته NC کابین روی توقف سوئیچ مگنت 

DO بسته NC کابین داخل بازکن درب شستی 

DC باز NO کابین داخل کن بسته درب شستی 

CA1 بسته NC (پایین) کابین مکان شناسایی 

CAN بسته NC (بالا) کابین مکان شناسایی 

REV بسته NC کابین روی رویزیون کلید 

RVU باز NO بالا سمت به رویزیون حرکت میکروسوئیچ 

RVD باز NO پایین سمت به رویزیون حرکت میکروسوئیچ 

FTS باز NO 
 (تابلوی کششی) موتور ایجداره ترموستات

 (تابلوی هیدرولیککن روغن )گرم

OVL باز NO کابین بار اضافه میکروسوئیچ 

FIR باز NO 
  حریق سیستم اعلام میکروسوئیچ

 نشان(مد آتش)

FTO بسته NC سوئیچ حرارتی موتور 

 

 

حتماً سه  های سه فاز به همراه نولدقت شود در هنگام نصب کابل(: سه فازکابل برق ) بسیار مهم نکته

صورتیکه )در وصل گردد و قبل از وصل کلید با فازمتر چک شود. MPفاز زیر فیوز و نول به ترمینال 

 جا شود باعث سوختن تجهیزات داخل تابلو خواهد شد.(کی از فازها جابهجای نول با ی
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 های موتور به تابلوترمینالاتصال نقشه 

 
 بدون کارکدک 3VFقدرت تابلو فرمان  هاینالینقشه ترم -1شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 بدون کارکدک قدرت تابلو فرمان دو سرعته هاینالینقشه ترم -2شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 کارکدک در صورت وجود 3VFقدرت تابلو فرمان  هاینالینقشه ترم -3شکل 

 
 در صورت وجود کارکدک قدرت تابلو فرمان دو سرعته هاینالینقشه ترم -4شکل 



 
 
 
 
 

 10 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 مقاومت ترمـز
مقاومت ترمز برای اتلاف انرژی برگشتی از سمت موتور در زمان ترمز و تبدیل آن به حرارت مورد     

 گردد.گرفته و به درایو متصل میه قرار استفاد

 کات ایمنی برای نصب مقاومت ترمـزن
مقاومت ترمز را بر روی دیوار نصب کرده و از نصب آن بر روی تابلو خصوصاً پایین تابلو جداً  (1

 خودداری گردد.

 به جهت دفع حرارت بهتر مقاومت ترمز را به صورت افقی نصب کنید. (2

 (5/2کشی مقاومت ترمز از کابل مناسب استفاده شود. )حداقل سیم برای سیم (3

 زا نباشد.قاومت ترمز وسیله یا مواد اشتعالاطراف م (4

اشتباه  موتور های مگنت ترمزباشد و با سیممی R2و   R1های مقاومت ترمز دقت شود ترمینال (5

 گرفته نشود.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 مقاومت ترمز -5شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 های خروجی مدار سری استپ )ایمنی( ترمینالکشی سیم

 
 ( در برد لاندایمنیاستپ )ا یمدار سر یخروج هاینالینقشه ترم -6شکل 

پل داده  )4PT( )کنتاکت درب طبقات( به مشترک سری استپ 66 ترمینال، های تمام اتوماتیکدر درب :نکته

 شود.
 گیرند.قرار می 1PTو  110های بافر کابین و بافر وزنه تعادل بین در آسانسورهای هیدرولیک، میکروسوئیچ :نکته
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 Apex( در برد یمنیاستپ )ا یمدار سر یخروج هاینالینقشه ترم -7شکل 

 شوند.ک نصب میتنها در آسانسورهای هیدرولیهای بافر کابین و بافر وزنه تعادل میکروسوئیچ :نکته
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 ( 3VF تابلو) آسانسور چاه داخل به تابلو هایترمینال کشیسیم

 
 حالت بدون کارکدک با برد لاندا در های تابلو به داخل چاه آسانسورها از ترمینالاتصال سیم -8 شکل

 
 با برد لاندا در حالت کارکدک های تابلو به داخل چاه آسانسورها از ترمینالسیماتصال  -9شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 Apexبرد در  های برد به داخل چاه آسانسورها از ترمینالاتصال سیم -10شکل 

 از، از آن استفاده کرد.را تعیین و با توجه به نی 1SPRتوان نوع ورودی می 24با توجه به تنظیمات پارامتر نکته: 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 خروجی تراول کابل تابلو کارکدک هایترمینال کشیسیم

 
 برد لاندا خروجی تراول کابل تابلو کارکدک هاینقشه ترمینال -11شکل 



 
 
 
 
 

 16 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 Apexتراول کابل در برد  -12شکل 



 
 
 
 
 

 17 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 جعبه رویزیون کارکدکبرد های خروجیورودی و کشی سیم

 

 
 لاندا های برد جعبه رویزیون کارکدکنقشه ورودی و خروجی -13 شکل



 
 
 
 
 

 18 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 CCUهای برد نقشه ورودی و خروجی -14شکل 



 
 
 
 
 

 19 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 کشی نمراتور و شستی طبقاتسیم

 
 لانداطبقات در برد  ینمراتور و شست کشیمینقشه س -15شکل 



 
 
 
 
 

 20 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 MCUدر برد  هاها و خروجیورودی یکشمینقشه س -16شکل 



 
 
 
 
 

 21 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 در تابلوهای هیدرولیک هاشیربرقیهای خروجی کشی ترمینالسیم
نقشه  4در زیر  .باشدهای هیدرولیک میپاوریونیتانواع تابلوهای هیدرولیک پایا کنترل قابل سفارش با   

 های معتبر هیدرولیک داده شده است.کشی شیربرقی پاورسیم

 
 هاهای خروجی شیربرقیکشی ترمینالنقشه سیم -17شکل 



 
 
 
 
 

 22 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 اندازی اولیهراه

 
 برد لاندا اندازی اولیهستپ در راهپل دادن سری ا -18شکل 

 

 
 برد لاندا دازی اولیهانپل دادن سنسورهای لازم در راه -19شکل 

 



 
 
 
 
 

 23 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 
 Apexپل دادن سری ایمنی و سنسورها در راه اندازی اولیه برد  -20شکل 

 پنل بازرسی طریقه کار با
ابتدا طبق شکل کلید سلکتوری را در دستی  برای حرکت کابین به صورت  

شستی کلیدهای جهت بالا یا پایین،  سپس با فشردن ،حالت بازرسی قرار داده

 آید.کابین به حرکت در می

 های مختلفبرای درب کشی مسیر سری ایمنیسیم
پل  66تمام اتوماتیک  هایدرب در آسانسورهای فاقد سیستم کارکدک، برای

 گردد.پل می 69دون درب، بشود و در کابین می
 

 

 

 

 
 پنل بازرسی -21شکل 



 
 
 
 
 

 24 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 UPSکشی دستگاه سیم
 UPS Out و ترمینال UPSدستگاه  Inputبه  UPS inترمینال  ،دقت شود مطابق نقشه زیر حتماً (1

 UPSهای همرنگترمینال UPSمتصل گردد. در صورت نبود دستگاه  UPSدستگاه  Outputبه 

in  بهUPS out .پل شود 

 باشد.می دستگاه نری Outputدستگاه مادگی و سوکت کابل  Inputدقت شود سوکت کابل  (2

در  .نمایید وصل UPS دستگاه جلوی EMسوکت  به تابلو را 4 و 3های ترمینال، در سری لاندا (3

 گردد.برد متصل  2SPRو  22Gبه بایستی  EMسوکت مطابق شکل زیر ، Apexسری 

 گرفته شود. S قبل از فیوز سه فاز اصلی تابلو از فاز FLCحتماً  : 1 تذکر

 UPS outو  UPS inهای آبی رنگ لچنانچه ترمینا، UPSهای دستگاه سوکت پس از نصب :2 تذکر

 .جابجا شوند  UPS outهای فاز و نولفقط سیم ،ولت داشتند 220اختلاف ولتاژ نسبت به هم 

             
 Apexالف( در سری لاندا، ب( در سری  – UPSکشی سیمنقشه  -22شکل 

های )ترمینال تابلو هر دو مشکی بود 2و  1های بالای ترمینال در صورتی که سیم در سری لاندا :3تذکر 

مشخص  2و  1که با لیبل   UPSهای مشکی خروجی از دستگاه هردو طوسی رنگ بود(، باید سیم 2و  1

نچه ترمینال در تابلو فرمان وصل گردد. در غیر این صورت چنا 2و  1های متناظر شده است به ترمینال

ل نشود وص 2به ترمینال   UPSخروجی دستگاه 2تابلو آبی رنگ بود به هیچ عنوان سیم مشکی شماره  2

ل به ترمینا UPSدستگاه  1و فقط سیم شماره  و سر سیم آن چسب زده شود )جلوگیری از اتصالی(

 تابلو وصل گردد. 1شماره 



 
 
 
 
 

 25 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 3VFنصب پرچم و لیمیت سوئیچ برای سیستم  روش اول -23شکل 

 ها و چیدن سنسورها و آهنرباهای دوراندازراهنمای نصب لیمیت سوئیچ
 (روش اول)  3VFسیستم  -الف

  متر تنظیم سانتی 170دورانداز تا لول، ، فاصله پرچم m/s 1با سرعت  3VFهای در اغلب سیستم

 های بیشتر به جدول زیر مراجعه شود.شود. برای سرعتمی

 
 

 

 

  

پرچم موثر دوراندازی در 

 جهت بالا

 

پرچم موثر دوراندازی در 

 جهت پایین

 
 خاموشآهنربای 

 

 آهنربای روشن 

 

N 

S 



 
 
 
 
 

 26 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 )روش دوم(  3VFسیستم  -ب
تراز طبقه  به اندازه فاصله پرچم دوراندازی تا CA1و  CANهای ، لیمیت سوئیچ3VFهای در سیستم

 (m/s 1متر برای سرعت سانتی 170شوند. )معمولاً تنظیم می

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 3VFروش دوم نصب پرچم و لیمیت سوئیچ برای سیستم  -24شکل 

پرچم موثر دوراندازی در 

 (LEF) جهت بالا

 

موثر دوراندازی در پرچم 

 (SLFجهت پایین )

 
 آهنربای خاموش

 

 آهنربای روشن 
 

N 

S 



 
 
 
 
 

 27 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 )روش اول( یا هیدرولیک سیستم دو سرعته -ج
 شود.یتنظیم م cm 100 تا 80حدود   levelتافاصله پرچم دورانداز  سرعتهدر اغلب موتورهای دو

 روش اول نصب پرچم و لیمیت سوئیچ برای سیستم دو سرعته -25شکل 

پرچم موثر دوراندازی در 

 جهت بالا

 

پرچم موثر دوراندازی در 

 جهت پایین

 
 آهنربای خاموش

 

 آهنربای روشن 
 

N 

S 



 
 
 
 
 

 28 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 هیدرولیک )روش دوم(سیستم دو سرعته یا  -د
در این  گردد.روش دوم پیشنهاد می یکنواخت هستند، هایی که دارای فاصله طبقات غیربرای ساختمان

-دو سنسور در لحظه توقف فعال می روش هر

برای دوراندازی در جهت بالا، ورودی  شوند.

LEF  و در جهت پائین، ورودیSLF های پرچم

استفاده از روش دوم شمارند. با دوراندازی را می

و دو سرعته بدون  3VFدو سیستم  برای هر

توجه به محدودیت فاصله طبقاتی، امکان 

تنظیم فاصله دوراندازی مابین دو تراز وجود 

 دارد.

 

 

 
  

  

 نصب پرچم و لیمیت سوئیچ برای سیستم دو سرعته دومروش  -26شکل 

پرچم موثر دوراندازی در 

 (LEF) جهت بالا

 

پرچم موثر دوراندازی در 

 (SLFجهت پایین )

 
 آهنربای خاموش

 

 آهنربای روشن 
 

N 

S 



 
 
 
 
 

 29 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 تنظیمات – سومبخش 
 معرفی مشخصات برد اصلی

 MCU Apexبرد 

 

ردهایی نظیر ب و است بردهای جانبی از بین رفتهنصب ، نیاز به پایا کنترل شرکتتولیدی  در این برد  

ی مجدد به دلیل بازطراح مونتاژ شده است. MCU APEXیوز بر روی خود ف TR و پاور، برد کنترل فاز

ر این د G22های تمام خروجی این سیستم، خطاهای احتمالی کاهش و حفاظت برد افزایش یافته است.

مدار  ،هاینالپس از رفع اتصالی در این ترمباشند و ( میresettable fuseبرد دارای فیوز الکترونیکی )

ابعاد تابلو رد، بهمچنین به دلیل تغییر سایز این . رددگفیوز به حالت عادی باز می ضبدون نیاز به تعوی

 فرمان کاهش یافته است.

 
 

 دکمه ریست 6 نمایشگر 1

2 LED  7 کنترل فازهای LED های وضعیت آسانسور 

 کنترل فازپتانسیومتر تنظیم  3
 های سری ایمنی Asym 8 LEDآنبالانسی 

 ولت 24مدار فیوز  Delay 9تاخیر 

 Brake 2Aفیوز  10 برد گسترش 4

 فیوز مدار سری ایمنی 11 جامپر ورود به منوی پارامترها 5

 Apex MCUبرد  -27شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 04λبرد 

 
 اجزای برد لاندا - 28شکل 

 خروجی نمراتور 6 نمایشگر 1

 های فرمانرله 7 ورود به منوی پارامترها جامپر 2

 سری ایمنی 8 دکمه ریست 3

 سنسورها 9 هاورودی شاسی 4

 های حرکت در منودکمه 10 برد سخنگو 5
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 های برد اصلی  قابلیت
 گروهی عملکرد Simplex وDuplex  با امکان دوبلکس نامتقارن( با کارکدک( 

 اندازی به صورت قابلیت راهSelective Collective  توقف 9تا 

 به کمک انکودر و حذف سنسور  کابین وقعیتقابلیت شناسایی مSLF  در مدApproach 

  قابلیت کدینگ شاسی وCanceling 

 قابلیت Advance Door Opening  در دو حالت با سنسورADO باز  و بدون سنسور(                  

 قه(طب درب قبل از رسیدن آسانسور به سرکردن 

  با سه فوتوسل مجزا در هر طبقه سه دربمدیریت قابلیت 

 های برد اصلی و کارکدکحفاظت اتصال کوتاه در خروجی 

 (اصلی )به وسیله برد قابلیت تست اتوماتیک آسانسور در دو حالت عادی و تست با درب بسته 

 و ترکی ، روسیهای فارسی، عربی، انگلیسیامکان سفارش برد آوا به زبان 

  قابلیت اتصال لامپ طبقات در بردMCU  از طریق بردEXP 

 با امکان  طبقه و طبقه بلند و همچنین تعریف دو شاسی مجزا برای هر طبقهقابلیت تعریف نیم

 انتخاب کد اختصاصی برای هرکدام

  پارامترهای اختصاصی برای آسانسورهای هیدرولیک مانندمجهز به Re-Leveling ور به منظ

 برای جلوگیری از سرد شدن روغن موتور و ...  Warm Up مجدد، سازیسطحهم

 

 ورود به تنظیمات برد اصلی

توان از دو روش برد اصلی میتنظیمات برای ورود به   

 زیر استفاده کرد:

 

و زدن  Menu قرار دادن جامپر روی دو پایه: روش اول

 .Resetدکمه 

 

 ESC و OKهای نگه داشتن همزمان کلید: روش دوم

(EXIT )برد و زدن دکمه  در برد لانداReset توجه .

ان بارگذاری پارامترها داشته باشید در این حالت تا زم

  را نگه دارید.ESC (EXIT ) و OKهای باید دکمه

ESC (EXIT ) در روتین اصلی با هر بار فشردن دکمه

 کند.تایی افزایش پیدا می 10 پارامترها به صورت
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 اصلی پارامترهای بردجدول تنظیمات و 
 توضیحات Min Max فرضپیش  نام پارامتر کد

1 Max Floor 05 2  (16) 8  با کارکدک( تعداد طبقات( 

2 Numerator P123 - - طبق الگوهای پرتکرار( شاخص نمراتور طبقات( 

3 Door Type 2 1 4 

 نوع درب

  No Cabin Door .1 بدون درب

 Semi Door .2 اتوماتیکو تمام درب نیمه 

)بدون فرمان  درب تمام اتوماتیک

 دائم(
3. Unloaded_68 

 Multi Doors .4 چند درب

4 Slf Flag 1 0 4 

 منطق دوراندازی

 Second Flag .0 دورانداز دوم
 First Flag .1 دورانداز اول

 Double Side .2 سنسورچینی پایا
 Three Speed .3 سرعتهسه 

 *Approach .4 دورانداز با برد مکمل

 موجود است. APEXتنها در برد  4مورد *

5 DC Time 10 s 3 s 60 s زمان مجاز برای بسته شدن درب کابین 

6 DO Time 7 s 3 s 30 s  زمان مجاز برای پیاده شدن مسافران 

7 Light Time 20 s 5 s 240 s توقف از پس کابین داخلی روشنایی زمان مدت 

8 Move Time 25 s 10 s 99 s 
با دور  حداکثر زمان مجاز حرکت کابین در هر احضار

Fast 

9 Up/Down Delay 

(Hyd Delay) 
1 s 0 s 5 s  تاخیر در قطع کنتاکتورهایUp/Dn در هنگام توقف 

10 Dm Delay 0.1 s 0 4 s  تاخیر در قطعDoor Magnet )مگنت درب( 

11 Door In Park 1 0 1 

 هر طبقهبرای  Standbyوضعیت درب در حالت 

 Close Mode .0 درب بسته

 Open Mode .1 درب باز

12 Park Floor 0 0 
Max 

Floor 

 )به صورت پیش فرض غیر فعال( انتخاب طبقه پارک
 دقیقه )قابل تنظیم( Tحرکت به سمت طبقه پارک بعد از 

13 Base Floor 1 1 7 
دهی برای طبقات زیر تعریف طبقه همکف )سرویس

 است.(  Collective Upهمکف به صورت

14 Dir Spd Delay 0 s 0 s 2.5 s سرعت ورله جهت بین وصل  در خیرتأ 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 توضیحات Min Max فرضپیش  نام پارامتر کد

15 Detect Floor 3 0 4 

 سرعت شناسایی

                        Mid Speed_up .0 جهت بالا/سرعت میانی
  Slow Speed_dn .1 جهت پایین/دور کند

 Middle Speed_dn .2 جهت پایین/سرعت میانی
 Fast Speed_dn .3 جهت پایین/دور تند

 No Detect .4 عدم شناسایی

16 Lift Logic 1 1 3 

 دهینوع سرویس

 0. Collect Select (simplex) کلکتیو سلکتیو

 Collect Down .1 کلکتیو دان
 Collect Full .2 فول کلکتیو

 Private .3 شخصی

17 Display Adj 1 - - تنظیم دستی شاخص طبقات به صورت تک تک 

18 UPS Output* 

 
*در برد لاندا این پارامتر 

Relay Status .است 

5 1 5 

 تنظیم رله برای حالت دلخواه
 Middle Speed .1 سرعت میانی

 ADO 2. Advance Openحالت 

 Timer .3 تایمر
 Relay Fault .4 خطای رله

 *UPS 5. UPS Modeحالت 
 باشد.در دسترس می 5تنها مورد  Apex برای برد*

19 Error List 1 1 30 30 دهدی آخر را به ترتیب وقوع نمایش میخطا. 

20 Multi Doors* 
 

*در برد لاندا این پارامتر 

Adj two door .است 

- 1 - 

 ور باز و بسته شدنتوان دستا تنظیم این پارامتر میب

ی هارله از طریقبه طور مستقل ها را هرکدام از درب

Door 01  ،Door 02  وDoor 03  صادر در برد کارکدک

 کرد.

21 Delete Error - - -  لیست خطاپاک کردن 

22 Duplex Mode 0 0 2 

 تنظیمات مربوط به آسانسورهای دوبلکس

 Disable .0 غیر فعال
 Slave .1 اسلیو

 Normal_Master .2 مستر معمولی
  Dn More_Master .3 پایین/هبا یک توقف اضاف مستر
 Up More_Master .4 بالابا یک توقف اضافه/ مستر

23 Move Counter - - - تنظیمات سیستمی 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 توضیحات Min Max فرضپیش  نام پارامتر کد

24 Spr (1) Input 0 0 4 

 1ورودی رزرو 

 Control Load .0 ورودی خطای کنترل بار
 Ado Input .1 ورودی پیش درب بازشو

 4bs Input .2 ورودی فیدبک ترمز
 CB1 Input .3 ورودی توقف اجباری حد پایین

 5kt Input .4 شدن درب کابینکنتاکت حد باز 

25 Spr (2) Input 2 0 3 

 2ورودی رزرو 
 Contorol Load .0 ورودی کنترل بار

 5kt Input .1 کابین شدن درب ورودی حد باز
 Emr Input .2 ورودی نجات اضطراری

 CBN Input .3   ورودی توقف اجباری حد بالا        

26 Coding - - - 
طبقه سیستم شاسی  توان به صورت مجزا برای هرمی

 .کدینگ را فعال یا غیر فعال نمود

27 Canceling 1 0 1 

 .شودکنسل می شستی، احضار مجدد فشردن با

 Enable .0 فعال         
 Disable .1 غیرفعال    

28 Hyd Relevel 1 0 1 

تراز  در صورت فعال بودن این پارامتر، زمانیکه آسانسور در

 با سرعتبا درب بسته طبقه قرار نداشته باشد، آسانسور 

 کند.کند به سمت تراز طبقه حرکت می

 Enable .0 فعال          
 Disable .1 غیرفعال     

 *کاربرد در آسانسورهای هیدرولیک

29 Advance Open 0 0 2 

 باز شدن درب قبل از رسیدن به تراز طبقه

 Disable .0 غیر فعال
 ADO & Sensor .1 با استفاده از سنسور

 ADO With Time .2 با استفاده از زمان

30 Set Rdo_Out 0 0 5 

 DO های مختلف برای رلهریزی خروجیبرنامه
   DO 0. Relay DOرله 

 Timer Hyd .1 تایمر ستاره مثلث
 LMP Relay .2 رله روشنایی اضطراری کابین

 Ups_Relay .3 رله نجات اضطراری
 Mid_Spd_Relay .4 رله سرعت میانی

 ADO 5. Ado_Relayرله 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 توضیحات Min Max فرضپیش  نام پارامتر کد

31 Carcodec 0 0 1 

 سازی کارکدکفعال
 Enable .0 فعال

 Disable .1 غیرفعال
 همیشه فعال است. Apexهای ین پارامتر در بردا*

32 Verify Mode - - - فرضای تغییر یافته نسبت به حالت پیشنمایش پارامتره 

33 Password 1 0 1 ( 40و  23 حفاظت از پارامترهایرمز عبور سیستم) 

34 
Timer Mrl 

(Timer Hyd) 
0 0 10 

 های موتورهایچپیسیمتنظیم زمان لازم برای پُل کردن 

مثلث  /گیرلس پس از توقف. )تنظیم تاخیر حالت ستاره

 های هیدرولیک(در تابلو

35 Lift Type 1 1 3 

 نوع آسانسور

 1.3VF Board سیستم درایودار

 Two Speed.2 سیستم دوسرعته

 Hyd .3 سیستم هیدرولیک

36 Short Floor - - -  تنظیم طبقه کوتاه 

37 Flag Set - - - 
تا زمان  تعیین پرچم دوراندازی برای شروع سرعت میانی

 رسیدن به دورانداز طبقه

38 System Test 1 1 8 

 تست سیستم

 Relay .1 هارله
 C&H &Num .2 و نمراتور Hو  Cخروجی 
 C 3. C Inورودی 

 S 01 .4 1ورودی مجموعه 
 S 02 .5 2 ورودی مجموعه
 S 03 .6 3ورودی مجموعه 
 Music .7 و اعلام طبقاتموزیک 

 Led .8 دیایال

39 Safety Check 0 0 11 

 بگیرد، قرار( Enable) حالت روی بر پارامتر این چنانچه

 ایندر غیر  باشد.ها را دارا میتمام حفاظت اصلی برد

به صورت موقت  توانصورت با هماهنگی پشتیبانی می

 از موارد را غیر فعال کرد. مهرکدا

40 Load Default - - - 

 کارخانه تنظیم به بازگشت

 N عدم ریست

 Y ریست
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 توضیحات Min Max فرضپیش  نام پارامتر کد

41 Lift Test 0 0 2 

 تست آسانسور

 Disable .0 غیر فعال

 Normal Test .1 تست نرمال  

 Dc Test .2 تست با درب بسته  

42 

Smart Request* 
*در برد لاندا این پارامتر 

Speech Help .است 
0 0 1 

 احضار هوشمند
 Enable .0 فعال 

 Disable .1 غیرفعال 

43 Lev Up Delay 0 s 0 s 4 s سنسور توقف رؤیتخیر در توقف در جهت بالا پس از تأ 

44 Lev Dn Delay 0 s 0 s 4 s سنسور توقف رؤیتخیر در توقف در جهت پایین پس از تأ  

45 Rev Delay 1 s 0 s 5 s خیر در جهت بالا یا پایین در مد رویزیونتأ 

46 Ins & Rev Err 1 0 1 

              ی همزمانی رویزیون تابلو و کابینخطا

 Enable .0 فعال          
 Disable .1 غیرفعال

47 
CFC&CFS 

MODE 
0 0 1 

 CFSو  CFC هایوضعیت فیدبک

 N.O .0           نرمالی اوپن
 N.C .1 نرمالی کلوز

48 †
Mode DRF 1 0 1 

 FDR ورودیوضعیت 

 N.O .0           نرمالی اوپن
 N.C .1 نرمالی کلوز

49 †
Delay 69 0.2 s 0 s 2 s 69خیر در خواندن ورودی تأ 

50 †
Delay 66 0.2 s 0 s 2 s 66خیر در خواندن ورودی تأ 

51 †Hyd warm_up 0 0 1 گرمایش روغن در آسانسور هیدرولیک 

52 Speech Delay 7 s 1 s 15 s تأخیر در اعلام طبقه 

53 Hyd Special 1 0 1  روی  35با تنظیم پارامترHydگیرد، در دسترس قرار می. 

54 †
_OutRdmSet  0 0 5 

 DMرله  برای های مختلفریزی خروجیبرنامه
   Relay DM .0 مگنت درب بازکنرله 

 Timer Hyd .1 تایمر ستاره مثلث
 LMP Relay .2 رله روشنایی اضطراری کابین

 Ups_Relay .3 رله نجات اضطراری
 Mid_Spd_Relay .4 رله سرعت میانی

 ADO 5. Ado_Relayرله 

 CFC 6. CFC_Relayرله 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 توضیحات Min Max فرضپیش  نام پارامتر کد

55 †
Exp setting 1 0 1 

 Expansion hallتنظیمات 

 Level Lamp .0 چراغ طبقات

 Hall 09 to 16 .1 اکسپنشن

56 System Setup 0 0 3 
 تنظیمات سیستمی

 باشد.می 54رد برای برد لاندا پارامتر این مو*

  موجود هستند. Apexاند، تنها در برد مشخص شده †پارامترهایی که با 

 اصلیتنظیمات پارامترهای برد  و شرح راهنما

ضیح داده به طور تفصیلی تو ،در ادامه موارد پیشین ذکر شده در جدول تنظیمات و پارامترهای اصلی

 اتیک تغییر، بسیاری از پارامترها به صورت اتوم35با تنظیم پارامتر است که  توجهشده است. شایان 

با نوع آسانسور  35متر اارتنظیمات برد اصلی، از همخوانی پ کنند، لذا قبل از ایجاد هرگونه تغییر درمی

 اطمینان حاصل فرمائید.

 Max Floor -1 نظیم تعداد توقفت -1

یستگاه قابل ا 8و حداکثر تا  2که حداقل  شودهای آسانسور در این پارامتر ذخیره میتعداد ایستگاه 

ر ایستگاه قابل ( حداکثEnable Carcodec-31در صورت فعال کردن کارکدک )پارامتر . تنظیم است

 .باشدتوقف می 16تنظیم 

ه از جهت بالا و و با استفاد شوید وارد پارامتر را فشار داده، okبرای تنظیم این پارامتر کافیست شستی 

از پارامتر خارج  مات را ذخیره نموده وتنظی okشستی  زدندر انتها با  .پایین تعداد توقف را تنظیم کنید

 شوید.

 کند.به صورت اتوماتیک تغییر می 8متر در پارا travel time عدد با تنظیم این پارامتر، :نکته
 

 Numerator -2 تنظیم نمراتور -2

ام آن را توان با مشاهده هر کدشاخص طبقات به صورت پیش فرض تعریف شده و میدر این پارامتر    

  انتخاب کرد.

 …,P,1,2,3 پارکینگ، طبقه اول، طبقه دوم، طبقه سوم، ...

 …,G,1,2,3 ، طبقه اول، طبقه دوم، طبقه سوم، ...همکف

 …,P,G,1,2,3 طبقه اول، طبقه دوم، طبقه سوم، ... همکف، پارکینگ،
 …,G,1,2,3,1- طبقه اول، طبقه دوم، طبقه سوم، ...طبقه منهای یک، همکف، 

 …,P,G,1,2,3,1- ... طبقه اول، طبقه دوم، طبقه سوم،طبقه منهای یک، پارکینگ، همکف، 

 …,G,1,2,3,1-,2- ...طبقه اول، طبقه دوم، طبقه منهای دو، طبقه منهای یک، همکف، 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 …,G,1,2,1-,2-,3- ... ،طبقه اولطبقه منهای سه، طبقه منهای دو، طبقه منهای یک، همکف، 

 …,G,1,1-,2-,3-,4- ک، ... طبقه منهای سه، طبقه منهای دو، طبقه منهای ی طبقه منهای چهار،

 …,B,G,1,2,3 طبقه اول، طبقه دوم، طبقه سوم، ...زیرزمین، همکف، 

 …,L,1,2,3 طبقه اول، طبقه دوم، طبقه سوم، ...لابی، 

 P,1,…,F(roof) ...، پشت بامطبقه اول، پارکینگ، 
 

 Door Type -3 وع دربتنظیم ن -3

دن شستی به این صورت که پس از فشر شود،تنظیم نوع درب کابین استفاده می از این پارامتر برای

Ok   و ورود به منوDoor Type ،غییر دادتتخاب نمود و نوع درب را توان یکی از موارد زیر را انمی: 
  

 No Cabin Door -1 درب ساده -1 

ین شوند. ابه صورت یکسره خاموش و از مدار خارج می DOو  DCهای با این تنظیم، رله

یمی های بدون درب کابین مناسب است که معمولاً در آسانسورهای قدتنظیم برای پروژه

 کاربرد دارد.

 Semi Door – 2 رب نیمه اتوماتیکد -2

ز بسته شود و تا پایان حرکت کابین نیبرای بسته شدن درب وصل می DCبا این تنظیم رله 

 ود.شوصل می  DO TIMEبه مدت DOماند. پس از توقف کامل کابین، این رله قطع و رله می

تیک که های تمام اتوماهایی که فرمان دو سیم دارند و همچنین درباین تنظیم برای درب

ید به همین ها بادائم حین حرکت دارند، کاربرد دارد. )معمولاً اکثر درب  DCنیاز به فرمان

 شکل کنترل شوند.(  

 Unload_68 -3 اتوماتیک درب تمام -3

ه شدن شود. به محض بستبرای بسته شدن درب کابین وصل میDC در این تنظیم، ابتدا رله 

دن درب برای باز ش .شودنیز قطع می DC(، درب از زیر بار خارج و رله 69درب کابین )وصل 

نظیم تقابل  6شود که زمان وصل بودن این رله توسط پارامتر وصل می  DOکابین نیز رله

 باشد. می

 Multi Doors -4 درب چند -4

مشخص  .شودمجزا در برد کارکدک فراهم میفتوسل  3درب با  3در این حالت امکان تنظیم 

 باشد.امکان پذیر می 20بقه در پارامتر کردن درب هر ط
 

 SLF Flag -4 عیین منطق دوراندازیت -4

قبل از  100cm، نیاز به دوراندازی 1m/sهای دوسرعته و هیدرولیک تا سرعت معمولاً برای آسانسور

، برای رسیدن به حداقل ین دو طبقهب 320cmهمچنین با در نظر گرفتن فاصله استاندارد  .طبقه است
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 1m/sبا سرعت  3VFدر آسانسورهای  .، آسانسور باید روی دورانداز دوم تنظیم شودرویزمان پیاده

، باید بین طبقات 320cmقبل طبقه اعمال شود. برای این منظور برای فواصل  170cmدوراندازی باید 

 دوراندازی با پرچم اول انجام شود.

 ید:ایوارد پارامتر شده و با توجه به توضیحات ذیل پارامتر را تنظیم نم OKبا فشردن شستی   

 Second Flag -0 مدورانداز دو -0

 کند.ات با دورانداز دوم دوراندازی میآسانسور در همه طبق

 First Flag -1 دورانداز اول -1

 کند.ات با دورانداز اول دوراندازی میآسانسور در همه طبق

 Double Side -2  (دو طرفه) ومروش د دوراندازی -2

یدوراندازی م SLFو در جهت پایین با سنسور  LEF آسانسور در جهت بالا توسط سنسور

 (25)مطابق شکل  .دهدلول طبقه را تشخیص می ،LEFو   SLFکند و با فعال شدن همزمان

 SLFنسور دو س ،شودکه آسانسور از تراز طبقه خارج میحالت لازم است زمانیاین در  :نکته

 مربوطه روشن( شود. LEDوصل ) LEFو 

 Three Speed -3 سه سرعته -3

 تا اندازیدور آهنرباهای فاصله شود، تنظیم پارامتر این روی بر دوراندازی روش صورتیکه در

 عملکرد اساس .یابد کاهش متر 1 تا تواندمی طبقه لول تا شالترها فاصله همچنین و طبقه لول

 اعثب میانی سرعت که باشدمی کند و میانی تند، دور سرعت 3 با دهیپاسخ بر روش این

 هیدپاسخ سرعت افزایش باعث روش این. باشد داشته کمتری رویپیاده آسانسور شودمی

 .ودش استفاده دارند، کوتاه طبقات که هاییساختمان در تواندنیز می و شده آسانسور

 الهچ کف یا سقف به کابین برخورد عدم برای ایمنی نکات باید حتماً روش این در :تذکر

 برای روش این. باشدمی متر سانتی180 از کمتر نهایی حد تا شالترها فاصله زیرا شود رعایت

 .است مناسب ثانیه بر متر 6/1 سرعت تا آسانسورهای

 Approach -4 اپروچ -4

یاز به ناندازی را انجام داده و دور Approachبا استفاده از برد مکمل  MCUدر این حالت 

 ندارد. SLFسنسور 

کمل در برد م Approachچاه آسانسور و سایر تنظیمات مربوط به مد  learnتنظیمات  نکته:

(MrlAprch)  تنها برای برد این حالت  گردد.میتنظیمApex باشد.می در دسترس 

 DC Time -5 زمان بسته شدن درب -5

ن تنظیم کافی باشد. برای ایمجاز برای بسته شدن درب کابین میاین پارامتر تعیین کننده مدت زمان   

جدد شستی عدد چشمک زن را بر روی عدد مورد نظر قرار دهید و با فشار م ،کنید  OKاست بر روی آن 

OK ،.مقدار تنظیمی را ذخیره و از این پارامتر خارج شوید 
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 DO Time -6 زمان باز شدن درب -6

وش تنظیم رکند. و پیاده شدن مسافران را مشخص می این پارامتر مدت زمان لازم برای باز شدن درب  

 باشد.آن مشابه پارامتر پنج می

 باشد. لی آسانسور میزمان توقف بین دو استارت متوا این زمان، نکته:
 

 Light Time -7 کابین زمان خاموش شدن روشنایی موقت -7

روشنایی ) گردد.می قطعروی برد اصلی  CLرله  با تنظیم این پارامتر پس از طی مدت زمان تنظیمی،  

 (شود.موقت خاموش می

 باشد. وقف کابین و باز شدن کامل درب میپس از تلحظه  مبنای شروع این زمان، :نکته

 Move Time -8 مان مجاز برای حرکت کابینز -8

تا بالاترین  طبقهترین نیاز برای حرکت آسانسور از پاییناین زمان باید براساس حداکثر زمان مورد   

 طبقه تعریف شود.

یست برد ذیرد و نیاز به رپضار نمیتابلوی آسانسور دیگر اح ،Move Timeدر صورت بروز خطای  :نکته

 اطمینان حاصل نمایید. تندر سرعت در این حالت از عملکرد صحیح درایو د .باشداصلی می
 

 Up/Down Delay -9 أخیر بین قطع شدن خروجی سرعت و جهتت -9

، رعتقطع شدن ورودی س هنگام توقف برای رسیدن به توقف نرم باید بعد از ،3VFهای در سیستم 

نتهای حرکت جهت در ا هاین پارامتر زمان باقی ماندن ورودیای توقف کامل باقی بماند. فرمان جهت تا

 .کندرا تعیین می

ر را افزایش صورت پله پله مقدار این پارامتدر صورت مشاهده جرقه در کنتاکتورهای خروجی به  :1 نکته

 دهید.

 ه را نداشته باشد.تواند باعث شود آسانسور توان توقف بر سر لول طبقمتر میمقادیر زیاد این پارا :2 نکته

بین  فاصله زمانیبرای تنظیم   DelayHydraulicدر سیستم هیدرولیک این پارامتر به صورت  :3 نکته

 باشد.و موتور می قطع شیر برقی جهت بالا

 کند و برای مد رویزیون پارامتر مجزا وجود دارد.در مد نرمال عمل می راین پارامت
 

 Dm Delay -10 أخیر باز شدن درب کابینت -10

ده دارد تا شخیری به اندازه مدت زمان تنظیم پارامتر آسانسور پس از توقف کامل، تأبا تنظیم این   

 صادر کند. فرمان باز شدن درب کابین را
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 Door In Park -11 ضعیت درب در حالت پارکو -11

قه این و برای هر طبکند مشخص می Standbyاین پارامتر وضعیت درب کابین را پس از رفتن به مد   

ه مورد نظر، به این صورت که داخل پارامتر شده و پس از انتخاب طبق. امکان به صورت مجزا وجود دارد

 Closeمقدار این پارامتر را بر روی حالت  ،Standby زماندرب در  بودندر صورت تمایل به بسته 

Mode  و در صورت باز بودن در روی حالتOpen Mode .تنظیم نمایید 
 

 Park Floor -12 عریف طبقه پارکینگت -12

 توان زمان حرکت به سمت پارک را تنظیم کرد.پس از تنظیم طبقه پارک، می  

ارک زمانی است که باید طی شود تا آسانسور به سمت طبقه پ)بر حسب دقیقه(  Tمدت زمان  :توجه

  حرکت کند.

 ارد.دنیز کاربرد  (Hyd Warm Up -51) 51 این زمان در پارامتر نکته:
 

 Base Floor -13 بقه همکفطتعریف  -13

ظیم شود به ( تن3به عنوان مثال اگر مقدار آن بر روی ) .کندخص میاین پارامتر طبقه همکف را مش  

دهی سباشد. برای طبقات زیر همکف، سرویطبقه زیر همکف می 2اختمان دارای این معنی است که س

 پذیرد.به صورت کلکتیو آپ صورت می

 .کنداصلاح می را( umeratorN -2)پارامتر  برد به صورت اتوماتیک نمراتور، با تغییر این پارامتر :نکته
 

 Dir Spd Delay -14 أخیر بین وصل رله جهت با سرعتت -14

 در آسانسورهای هیدرولیک تنظیم این پارامتر در نرمی استارت موثر است. :توجه
 

 Detect Floor -15 عیین سرعت کابین در زمان شناساییت -15

 باشد:ر زیر میمتر دارای مقادیاین پارا  

 Middle Speed_Up -0 میانی در جهت بالاشناسایی با سرعت 

 Slow Speed_Dn -1 در جهت پایین شناسایی با دور کند

 Middle Speed_Dn -2 در جهت پایین شناسایی با سرعت میانی

 Fast Speed_Dn -3 در جهت پایین شناسایی با دور تند

 No Detect -4 عدم شناسایی

بقه طدوراندازی تا تراز به اندازه فاصله پرچم  CAN و 1CA های، شالترVF3های در سیستم نکته:

 (m/s 1برای سرعت  cm 170 عموماً. )شوندتنظیم می
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 Lift Logic -16 دهیف منطق سرویستعری -16

 :دباشمقادیر زیر میکند که دارای آسانسور را مشخص میدهی این پارامتر منطق پاسخ  

 Collect Select -0 کلکتیو سلکتیو -0

-ب شاسی. ترتیشودالا و پایین در نظر گرفته میدر این حالت دو شاسی مجزا برای جهت ب

 باشد.صورت زیر میاحضار به  های
H(1)  Down_Stop_2           H(9)  Up_Stop_1 
H(2)  Down_Stop_3           H(10)  Up_Stop_2 

… 

H(8)  Down_Stop_9           H(16)  Up_Stop_8 
 Collect Down -1 کلکتیو دان -1

های ژه)این حالت بیشتر برای پرو آوری به سمت پایین برای احضارهای طبقاتمنطق جمع

 شود(مسکونی استفاده می

 Collect Full -2 کلکتیو فول -2

فیک تراهای پر)این حالت در پروژه منطق جمع آوری در دو جهت برای احضارهای طبقات

 گردد(ستفاده میا

 Private -3 شخصی -3

دهد ین میهای احضار کابور در هر سرویس الویت را به شاسیبا تنظیم این پارامتر آسانس

 شود.ز اتمام احضارهای کابین انجام میپس ا Hallو احضارهای 
 
 

 

 Display Adj -17 های طبقات به صورت مجزاتی شاخصتنظیم دس -17

فشار را  OK ابتدا شستی کار، برای این .نمراتور هر طبقه را مشخص کنیمدر این پارامتر باید شاخص   

قابل آن که پس از اولین عدد نمایانگر توقف اول و عدد م ،پس از ورود .شویمداده و وارد این پارامتر می

OK شود.میمقداری است که بر روی نمراتور نمایش داده  ،شودکردن مجدد ظاهر می 

مود و از نمقادیر تنظیمی را ذخیره  Exitتوان بین دو مقدار حرکت کرد و با کلید می OKتوسط کلید 

ترسی داشت به سایر طبقات دس up/downتوان با کلید ها میر خارج شد. برای تنظیم سایر توقفپارامت

 و آنها را تنظیم نمود.

برای سایر  خودکاره صورت ب نمراتور ،13لازم به ذکر است که با تنظیم طبقه همکف در پارامتر  :نکته

 شود.طبقات تنظیم می
 

 

 

 

 

 

 



 
 
 
 
 

 43 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

  UPS Output -18 روجیختنظیمات رله  -18

رامتر در سری لاندا، نام این پاباشد اما قابل انتخاب می UPS Modeی تنها گزینه Apexدر سری 

«Relay Status»  .است( این پارامتر وضعیت خروجیOTرا مشخص می )حالت  5توان کند که می

 مختلف را برای آن تعریف نمود.

 Middle Speed -1 سرعت میانی -1

شود، یمسرعت دیگری را دارند استفاده  این حالت برای طبقات خاص که نیاز به حرکت با

 مراجعه نمائید.( Short Floor -36) 36طبقات خاص )کوتاه( به پارامتر برای تعریف 

 ADO 2- Advance Openحالت  -2

تعریف  Advance Door Openingرا برای پل سری استپ در حالت  OTاین حالت خروجی 

 مراجعه شود.( Advance Open -29) 29 به پارامتر ADOکند. برای تعریف می

 Timer -3 تایمر -3

ید پارامتر برای در صورت نیاز به تایمر در برد اصلی )تایمر ستاره/مثلث، تایمر بریک،...( با

 ( وارد نمود.34مقدار تنظیم شود و تایم مورد نظر را در پارامتر )این 

 Relay Fault -4 خطای رله -4

 تعریف رله خطا

 UPS 5- UPS Modeحالت  -5

 رله فرمان کنتاکتور نجات اضطراری و برق شهر
 

 Error List -19 نمایش خطاها -19

آخرین  1ره ابه عبارتی خطای شمدهد. نمایش میب وقوع آنها خطای آخر را به ترتی 30 ،این پارامتر  

 .باشدخطای قبل می امین، سی30خطا و خطای شماره 
 

 Multi Doors -20 های چند دربرب در کابیندافزاری تنظیم نرم -20

این  تنظیم رایب گیرد.می قرار استفاده مورد چند درب هایکابین کردن بسته و باز برای پارامتر این  

ور باز و توان دستبا تنظیم این پارامتر می قرار داد. Multi Doorsرا روی  3پارامتر ابتدا باید پارامتر 

 دکدر برد کارک Door 03 و Door 01 ،Door 02ی هارله ها را از طریقبسته شدن هرکدام از درب

 مقدار ویر بر فرضپیش بصورت که P طبقه روی بر نمامکان ،پارامتر این به ورود از پسصادر کرد. 

D02 طبقه در که است این دهندهنشان مقدار این. شودمی زنچشمک، است گرفته قرار P باز 2 درب 

 .شودمی

ا به رهای هر طبقه وضعیت درب OKطبقه را تعیین نمود و با شستی  DNو  UPهای توان با شستیمی

 های زیر تنظیم نمود:طور مجزا به یکی از شکل
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 D02 شودباز می 2درب 

 D01 شودباز می 1درب 

 D1&2 شوندباز می 2و  1های درب
 D03 شودباز می 3درب 

 D2&3 شوندباز می 3و  2 هایدرب

 D1&3 شوندباز می 3و  1های درب

 3&2&1 شوندباز می 3و  2و  1 هایدرب

 داده نمایش (umeratorN -2) 2 پارامتر در شده تنظیم مقادیر اساس بر منو این در طبقات :نکته

 نمایش ،اشدب شده تنظیم...  و(  1) سوم ، Gدوم توقف ، Pاول توقف برای اگر مثال عنوان به. شوندمی

 .باشدمی ترتیب همان به نیز پارامتر این در طبقات
 

 Delete Error -21 اک کردن تمامی خطاهاپ -21

ا ر( Error List -19) 19تر آخرین خطاهای رخ داده شده در پارامتوان حافظه توسط این پارامتر می  

 No Error تبدیل به عبارت 19پارامتر لیست  ، تمامی خطاهای موجود دربا انجام این عمل .پاک نمود

 .گرددثبت می 19پارامتر  در به ترتیب وقوع ،شود و پس وقوع هر خطامی

 .اک نمودپها را توسط این پارامتر آسانسور، ابتدا لیست خطاتوان در صورت نیاز به تست : مینکته
 

 Duplex Mode -22 گروهی سازی سیستم آسانسورهایفعال -22

( BXو  AXهای سریال )صحیح سیم اتصالاز پس از اطمینان  ،سازی این سیستمصورت نیاز به فعالرد 

 . دهیدار قر Slave و دیگری را  Master خارج و تابلو اصلی را Disableحالت  از ،به یکدیگر تابلودو 

 دو تابلو به هم متصل گردد. 22G شود در این حالت: توصیه مینکته

 Disable -0 غیرفعال

 Slave -1 اسلیو

 Normal Master -2 مستر
 Dn_More Master -3 بیشتر در ابتدامستر با یک توقف 

 Up_More Master -4 در انتها مستر با یک توقف بیشتر

ود شیمانتخاب  Masterگزینه ور یکسان باشد برای آسانسور اصلی تعداد توقف دو آسانسکه در صورتی

نتهایی ی اه باشد، در صورتی که از سمت طبقهولی در صورتی که تعداد توقف یک طبقه اختلاف داشت

تر و در صورتی که از سمت توقف اول یک طبقه بیش Up More Masterگزینه  ،یک توقف بیشتر باشد

 گردد.انتخاب می Dn More Master ،باشد
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S
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e

 

 ام16توقف  

M
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r

 

 

S
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 ام16توقف  ام16توقف 

M
as

te
r

 
 ام15توقف  ام15توقف   ام15توقف  ام15توقف 

... ...  ... ... 

 توقف دوم توقف دوم  توقف دوم توقف دوم

 توقف اول   توقف اول توقف اول

 Dn More Masterحالت  Up More Masterحالت  

 Move Counter -23 تمیتنظیمات سیس -23

پس از  برد را گذاشته و Menu مربوط به)جامپر(   Jumperباشد.سیستم برد می مربوط به تنظیمات  

سپس پسورد  بزنید.را ok دکمه  ،شده (Move Counter -23) 23ک بار زدن دکمه ریست وارد پارامتر ی

آن را با  ، مقدارروی برد اصلی Setدر صورت نمایش  نمایید.را با کلیدهای جهت بالا و پایین وارد 

 تنظیم نمایید. یراهنمایی پشتیبان

شرکت و گرفتن  پس از هماهنگی با. باشدقابل تغییر نمیاین پارامتر ، در صورت فعال بودن پسورد :نکته

 آن اقدام فرمایید. تنظیمنبست به  پسورد
 

 SPR (1) Input -24 1نظیمات ورودی رزرو ت -24

 ریف نمود:زیر تع متفاوت هایکاربرد برد اصلی را جهت SPR1توان ورودی با تنظیم این پارامتر، می  

 Control Load -0 ورودی خطای کنترل بار

 ADO 1- Ado Inputورودی سیستم 

 4bs Input -2 ورودی فیدبک ترمز

 CB1 Input -3 شستی دورانداز اجباری حد پایین

 5Kt Input -4 ورودی حد باز شدن درب
 

 SPR (2) Input -25 2تنظیمات ورودی رزرو  -25

 تعریف نمود: زیر متفاوت هایکاربرد را جهتبرد اصلی را  SPR2توان ورودی می با تنظیم این پارامتر،  

 Control Load -0 ورودی خطایی کنترل بار

 5Kt Input -1 ورودی حد باز شدن درب

 ورودی نجات اضطراری

UP N.C 

2- EMR Input 
UP N.O 
DN N.C 
DN N.O 

 CBN Input -3 شستی دورانداز اجباری حد بالا
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اضطراری  وارد مد نجات 2Sprبه ترمینال  22Gباشد، یعنی با وصل می به معنی نرمالی اپن N.O :هنکت

نجات  وارد مد Spr2به ترمینال  G22باشد، یعنی با قطع به معنی نرمالی کلوز می N.Cگردد و می

 گردد.اضطراری می
 

 Coding -26 سازی )رمزگذاری طبقات(قابلیت شخصی -26

لحاظ  م سخنگو(اعلاتوان برای هر طبقه یک کد یا رمز چهار رقمی )با پارامتر میبا استفاده از این    

دین صورت شیوه تنظیم این پارامتر ب بطوریکه هر توقف برای هر طبقه بصورت شخصی تعریف شود. ،کرد

دین معنی . این بشودزن میورت چشمکبه ص Pنما بر روی با ورود به منو این پارامتر مکاناست که 

رد نظر را ارامتر کافیست طبقه مو. برای فعال کردن این پباشدکدینگ فعال نمی  Pاست که در طبقه 

  یر دهید.به عدد دلخواه تغی شاخص طبقاترا از مقدار آن  okمنو انتخاب کرده و با فشار شستی  در

Pass=شاخص طبقات   

 (است. P,P,P,Pفرض برای مثال در طبقه پارکینگ به صورت پیش)

از منو  Exit توان کد دلخواه را تنظیم و بامی Downو  Upهای اده از شستیبا استف برای این کار    

در  توانیم، های دلخواه برای هر طبقهار را ذخیره کرد. پس از تعریف کداین پارامتر خارج شد و مقد

 از این امکان به شکل زیر استفاده نمود: حالت نرمال

تعریف شده  که برای آن طبقه کد در صورتی ن فشرد.ابتدا باید شستی طبقه مورد نظر را از داخل کابی

این لحظه  در ."کد طبقه را وارد کنید"کند و سخنگو اعلام می دهدرا نشان می Cباشد نمراتور حرف 

انسور کد، آس صورت صحیح بودن در های کابین وارد نمود.کد چهار رقمی طبقه را توسط شستی باید

د صحیح ک"نمایش داده شده و سخنگو پیغام  روی نمراتور بر Eکند و در غیر اینصورت حرف حرکت می

 کند.را اعلام می "باشدنمی

ب جعبه ابتدا از ارتباط صحیح سریال به وسیله نص (3λ)به جز  universal در بردهای کارکدک :نکته

ر هسپس برای  ،روشن باشد( و کارکدک بر روی برد اصلی Linkچراغ )کارکدک اطمینان حاصل شود 

 طبقه کد تعریف گردد.
 

 Canceling -27 نسل کردن شستی احضار کابینک -27

تن به طبقه ، دستور رفدن مجدد شستی انتخابی داخل کابیندر صورت فشر ،با فعال بودن این پارامتر   

 .شودمی لغو

 Hyd Relevel -28 ازی مجددستنظیم همسطح -28

است که اگر  به این صورت ،در آسانسورهای هیدرولیک کاربرد دارد عموماًاساس کار این پارامتر که   

برد  ود،شآسانسور در حالت توقف از تراز طبقه خارج  (مانند افت روغن جک هیدرولیک) به هر دلیلی

 .کندصادر می را فرمان حرکت کابین با سرعت کند به بالا کنترلی
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 Advance Open -29 طبقهنظیم باز شدن درب قبل از رسیدن به ت -29

 کند.دن میراستای طبقه شروع به باز ش درب کابین آسانسور قبل از رسیدن به توسط این پارامتر،   

  برای این کار کمان درب باید طول مورد نیاز را برای باز کردن درب داشته باشد.

 Disable -0 غیرفعال

 ADO & Sensor -1 فعالسازی با استفاده از سنسور

 ADO With Time -2 فعالسازی با استفاده از زمان

مورد نیاز در  باید با شرکت تماس گرفته شده تا سخت افزار برای فعال کردن این قابلیت حتماً :1 نکته

زیر بر روی یک  صورتلازم به ذکر است که برای این قابلیت نیاز به چیدمان آهنربا به  تابلو تعبیه شود.

 باشد. ریل دیگر می

 اشد.ب( قابل دسترسی و استفاده میVF3این ویژگی فقط در تابلوهای دارای کنترل دور ) :2 نکته

 ضمیمه پیوست شده است. بخش : توضیحات تکمیلی درتوجه
 

 DO 30- Set Rdo_outتعریف رله  -30

 لیک تعریف کرد.را به عنوان تایمر ستاره مثلث در آسانسورهای هیدرو DOتوان رله با این پارامتر می   

 DO 0- DO Relayرله 

 Timer Relay -1 تایمر ستاره مثلث

 LMP Relay -2 رله روشنایی اضطراری کابین

 UPS Relay -3 رله ی نجات اضطراری

 Mid_Spd Relay -4 رله سرعت میانی

 ADO Relay -5 رله فرمان کنتاکتور پل سری استپ
 

 Carcodec -31 سازی کارکدکفعال -31

 1 پارامتر ،دشو فعال λدر برد پارامتر  این صورتیکه در فعال است. همواره Apexاین پارامتر در برد   

(1- Max Floor)  کارکدک همراه برد این از توقف 16 تا توانمی . یعنیگرددمی تنظیم قابل 16 عددتا 

 عنوان به اصلی برد[ H] احضار و[ C] کابین هایشستی ورودی تمامی حالت، این در .نمود استفاده

 گردد.می وصل کارکدک برد به کابین هایورودی و کندمی عمل احضار ورودی
 

 Verify Mode -32 ارامترهای تنظیمی اخیرپ -32

 شاهده کرد.مپیش فرض نسبت به حالت تمام پارامترهای تغییر کرده برد را  تواندر این پارامتر می   
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 Password -33 رمزگذاری -33

( Load Default -40) 40( و Move Counter -23) 23پارامترهای به وسیله این پارامتر می توان برای    

برای Disable ، با انتخاب زم به ذکر است که برای حذف پسوردلا شش رقمی تعریف کرد. رمز عبور

ود صحیح پسورد، نمود و در صورت ور قبلی را واردتعریف شده ، یک زیر منو باز شده که باید رمز پارامتر

 کند.را ایجاد می هاشود و قابلیت دسترسی به تمامی پارامتررمز حذف می
 

 Timer MRL -34 یچ موتور گیرلسپتایمر پل سیم -34

رله  امتر،تنظیم مقدار مورد نظر در این پاربا  ،Timerبر روی  DMو یا   OT ،DOدر صورت تنظیم رله 

 (Lift Type -35) 35توجه شود درصورتیکه پارامتر  گردد.میقطع پس از طی زمان تنظیمی  مذکور

ر در قطع کنتاکتور خیدهد و زمان تأتغییر نام می Timer Hydبه  34باشد، پارامتر  hyd-3روی گزینه 

 کند. و وصل کنتاکتور مثلث را تنظیم میستاره 
 

 Lift Type -35 تخاب نوع آسانسوران -35

 نوع آسانسور را مشخص نمود. تواندر این پارامتر می  

 3VF Board -1 باشدآسانسور دارای درایو می -1

 شود.تنظیم می 53و  52، 45، 28، 18، 14، 9، 8، 4 در این حالت پارامترهای

 Two Speed -2 باشدسانسور فاقد درایو بوده و دو سرعته میآ -2

 شود.تنظیم می 53و  52، 45، 18، 14، 9، 4 در این حالت پارامترهای

 Hyd -3 باشدآسانسور هیدرولیک می -3

 ود.شتنظیم می 53و  52، 34، 28، 25، 18، 14، 12، 9، 8، 4 در این حالت پارامترهای
 

 
 

 Short Floor -36 م طبقات کوتاهتنظی -36

آسانسور در یک طبقه قبل از  با تنظیم طبقه مورد نظر در این پارامتر،    

تواند حرکت با سرعت دیگری می)با توجه به جهت حرکت(  طبقه تنظیمی

شود که درایو توان توقف بر سر طبقه مورد نظر را این عمل باعث می کند.

 تر توقف نماید.آسانسور نرمداشته باشد و 

تر از حد استاندارد توقف دوم و سوم ارتفاع طبقه کمن : در صورتیکه بیمثال

قرار داد و سایر طبقات  Short Floor( در پارامتر را بر روی 2-3باید ) ،باشد

 تنظیم شود. Normalبر روی 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 Flag Set -37 بقهطتنظیم نیم  -37

ن برای هر توقف توامی سپسنمود و  Enableدر صورت نیاز به استفاده از این پارامتر باید ابتدا آن را   

 تنظیم کرد.در دو جهت پرچم دوراندازی را برای سرعت میانی 

 تصحیح شود. 37پیش فرض در پارامتر  4: در صورت تنظیم دور انداز در پارامتر نکته

 پیوست شده است. طبقهتنظیمات نیم : توضیحات تکمیلی در خصوص تنظیم این پارامتر در بخشتوجه
 

 System Test -38 تمچک کردن سیس -38

 کرد. های برد اصلی را به جهت سالم بودن تستتوان ورودی و خروجیاز طریق این پارامتر می  

 Relay -1 هارله

 C & H & Num -2 طبقات و نمراتورکابین و احضار خروجی های شستی

 C In -3 های ورودیشستی

OVL, FTO, 4BS, INS, CAN, CA1,CFS, FDR, FCP 4- S01 

DO, DC, RVD, RVU, REV, FIR, IN1, IN2 5- S02 

TP4, CFC, 69, 68, SLF, LEF, 66, 7SC 6- S03 

 Music -7 موزیک و اعلان طبقات

 LED -8 هادیایال

 

 Safety Check -39 هاحفاظت -39

 گیرد.یرا در نظر نم برد کنترلی خطای مربوطه ،های زیرپارامترهر یک از در صورت فعال نمودن   

 Enable -0 ها فعال هستندتمامی حفاظت

 4BS, CFS, CFC 1- 4BS, CFS, CFCغیر فعال شدن 

 FTO 2- FTOغیر فعال شدن 

 OVL  3- OVL غیر فعال شدن

 FDR 4- FDR غیر فعال شدن 

 FCP 5- FCP غیر فعال شدن 

 DO 6- DO غیر فعال شدن 

 DC 7- DC غیر فعال شدن 

 FIR 8- FIR غیر فعال شدن 

 FTO, DO, OVL, FIR 9- FTO, DO, OL, FIR غیر فعال شدن 

 SERISTOP ERR-10 سری استپپل غیر فعال شدن خطای 

 Car Supply-11 غیر فعال شدن خطای تعذیه کارکدک



 
 
 
 
 

 50 ــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــــ 

  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

درب طبقات  در صورتیکه پس از سه استارت آسانسور، ،(Enable) در حالت فعال بودن این پارامتر :نکته

پذیرد و یاستپ تلقی کرده و دیگر احضار نمآسانسور این امر را به موجب پل بودن سری  ،باز نگردد

 باشد.( می68محل )برای حرکت مجدد آسانسور نیاز به قطع و وصل شدن سری استپ از 
 

 Load Default -39 ازگشت به تنظیمات پیش فرضب -40

با  باید اینکار، یبرا. گرددمی باز اولیه مقدار به تنظیمی پارامترهای مقادیر تمامی پارامتر این توسط  

، OK و انتخاب با DNاز طریق شستی  Yبه  Nوارد پارامتر مربوطه شد. با تغییر  OKفشردن شستی 

 .گرددبه تنظیمات پیش فرض باز میبرد اصلی پس از چند ثانیه ریست شده و 
 

 Lift Test -41 تست آسانسور -41

س به آنها کند و سپبه صورت تصادفی احضارهایی را برای خود ایجاد میتوسط این پارامتر آسانسور   

ین پارامتر در ا باشد.مفید میاز به تست آسانسور داریم این عمل در مواقعی که ما نی دهد.پاسخ می

 زیر انجام داد:حالت  توان تست را در دومی

 Disable -0 غیرفعال -0

 باشد.تست غیر فعال می ،در این وضعیت

 Normal Test -1 تست نرمال -1

 Do  درب کابین را باز کرده و پس از طی زمان ،طبقه Levelآسانسور پس از توقف بر سر 

Time ، گردد.شود و احضار بعدی انجام میبسته میدرب کابین 

 DC Test -2 تست با درب بسته -2

حضار اثانیه  2و پس از طی  کنددرب را باز نمی ،طبقه Levelآسانسور پس از توقف بر سر 

 .دهدبعدی را پاسخ می

اده دنمایش  Test Modeدر خط اول ال سی دی عبارت  ،باشدکه این پارامتر فعال  هنگامی: 1 نکته

 شود.می

این  از تیکباشد و پس از طی این زمان آسانسور به صورت اتومادقیقه می 30: زمان انجام تست 2نکته 

 گردد.باز مینرمال  به وضعیت حالت خارج شده و

نند قطعی )ما در صورتیکه در طی فعال بودن این پارامتر آسانسور با خطای اصلی مواجه شود :3نکته 

 دهد.و دیگر مراحل تست را انجام نمی شدهدر سری ایمنی( آسانسور متوقف 

 چک نمود. 19خطاهای احتمالی رخ داده را در پارامتر  توانپس از انجام تست می :4نکته 

ه حالت کارکرد بتابلو  کردن، شود و با نرمالمیخارج  از حالت عادیتابلو  ،در زمان انجام تست: 5نکته 

 عادی باز می گردد.
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 Smart Request -42 سازی احضار هوشمندفعال -42

های ن دکمهال آسانسور با فشردن همزمادر صورتی که این پارامتر فعال باشد، در حالت کارکرد نرم  

ok  وexit  وارد این مود شده و با کلیدهایUp/Dn پس با توان طبقه مقصد را انتخاب کرد و سمی

 آسانسور به سمت احضار حرکت خواهد کرد. okفشردن کلید 
 

 Lev Up Delay -43 أخیر در توقف جهت بالات -43

ت به در طبقه مقصد( هنگام حرک LEFپس از خاموش شدن سنسور تأخیر در توقف ) این پارامتر جهت

 باشد.سمت بالا می

 کاربرد دارد.این پارامتر بیشتر در تابلوهای هیدرولیک : تذکر
 

 Lev Dn Delay -44 ندر توقف جهت پاییتأخیر  -44

به  حرکت هنگامدر طبقه مقصد(  LEFپس از خاموش شدن سنسور این پارامتر جهت تأخیر در توقف )

 باشد.سمت پایین می

 : این پارامتر بیشتر در تابلوهای هیدرولیک کاربرد دارد.تذکر
 

 Rev Delay -45 زیونقطع کنتاکتورها حین رویتأخیر در  -45

ون اعمال رویزی حالتمی باشد با این تفاوت که فقط در  Up/down Delayاین پارامتر مشابه پارامتر   

ارامتر تاخیر پتنظیمی در این رویزیون به اندازه زمان  مدگردد و عملکرد آن بدین صورت است که در می

 کند.در لحظه توقف ایجاد می Downیا  Upدر قطع فرمان 
 

 Ins & Rev Err -46 رویزیون تابلو و کابینی خطای همزمان -46

 Revو   Insهمزمانبا قطع  همزمان قطع باشند. Revو  Ins، نباید ورودی چناچه این پارامتر فعال باشد

 کند.حرکت نمیدهد و در حالت رویزیون تابلو خطا می
 

 CFS 47- CFC & CFS Modeو  CFCهای وضعیت ورودی -47

الی اپن یا را در حالت نرم CFS و فیدبک رله CFC میتوان ورودی فیدبک کنتاکتورتوسط این پارامتر    

 .نرمالی کلوز تعریف کرد

 .باشدنرمالی اپن می به معنی .ON به معنی نرمالی کلوز و N.C: نکته
 

 FDR 48- FDR Mode وضعیت ورودی -48

 کرد.تنظیم  N.Cو یا  N.Oرا به صورت  FDRتوان وضعیت ورودی در این پارامتر می  
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 Delay 69 -49 69أخیر در خواندن ورودی ت -49

 شود.خیر ایجاد میمقدار تنظیم شده تأ به 69با تنظیم این پارامتر، برای وصل ورودی   
 

 Delay 66 -50 66أخیر در خواندن ورودی ت -50

 شود.ایجاد می یم شده تأخیربه مقدار تنظ 66برای وصل ورودی  ،با تنظیم این پارامتر  
 

 Hyd Warm-Up -51 گرمایش روغن در آسانسور هیدرولیک -51

، ولیکبه منظور جلوگیری از سرد شدن روغن هیدرمتر در مد هیدرولیک در دسترس است. این پارا  

ه در پارامتر تعیین شد ی دلخواه را در این پارامتر تنظیم کرد تا پس از سپری شدن زمانتوان طبقهمی

12 (12- Park Floor)  کرده و مجدد به طبقه پارک برگرددآسانسور به سمت آن طبقه حرکت. 
 

 Speech Delay -52 أخیر در زمان اعلام طبقهت -52

 ،ندر کُتوان مشخص نمود که سخنگو پس از چه زمانی از تغییر سرعت به دوتوسط این پارامتر می  

 ثانیه تنظیم شود. 15تا  1تواند بین این زمان می اعلام طبقه کند.

ا لول اعلام نگو همزمان بلول طبقه برسد، سخ به ، کابینورتیکه قبل از رسیدن به این زمان: در صنکته

 کند.طبقه می
 

 Hyd Special -53 های فرمان برای هیدرولیکتنظیم رله -53

با تنظیم این  در دسترس است. ،باشد Hydبر روی ( Lift Type -35) 35که پارامتر  این پارامتر زمانی  

ابین کفقط در زمان حرکت  (CFS)شود و فیدبک سرعت از ابتدای حرکت فعال می Slowپارامتر، رله 

ل این فیدبک کماکان فعا Slowشود. در صورتیکه در سرعت در حالت فعال چک می Fastبا سرعت 

 دهد.یم( Speed Err -37) 37 باشد، برد خطای
 

 DM 54- Set Rdm_outتعریف رله  -54

 ک تعریف کرد.را به عنوان تایمر ستاره مثلث در آسانسورهای هیدرولی DMتوان رله با این پارامتر می

 DM Relay -0 رله مگنت درب بازکن

 Timer Relay -1 تایمر ستاره مثلث

 LMP Relay -2 رله روشنایی اضطراری کابین

 UPS Relay -3 رله ی نجات اضطراری

 Mid_Spd Relay -4 سرعت میانیرله 

 ADO Relay -5 رله فرمان کنتاکتور پل سری استپ

 CFC Relay -6 کاربرد در آسانسورهای گیرلس – CFCرله 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 
 

 EXP 55- EXP Settingتنظیمات  -55

طبقه استفاده  ( به عنوان چراغ ترازH9 To H16) Expansion Hallتوان از برد با تنظیم این پارامتر می  

ر با اظخروجی متن ،بدین صورت است که در صورتی که آسانسور در هر طبقه باشدنمود که عملکرد آن 

 گردد:آن طبقه به شکل زیر روشن می

 H9 توقف اولچراغ تراز 

 H10 توقف دومچراغ تراز 

 H11 توقف سومچراغ تراز 

 H12 توقف چهارمچراغ تراز 

 H13 توقف پنجمچراغ تراز 

 H14 توقف ششمچراغ تراز 

 H15 توقف هفتمچراغ تراز 

 H16 توقف هشتمچراغ تراز 

 .رودبه کار می Apexفقط برای برد  55پارامتر : نکته
 

 System Setup -56 ستمیتنظیمات سی -56

 شود.دیده می 55لاندا، تحت عنوان پارامتر این پارامتر در برد 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 ای برد اصلی و رفع عیبها و خطاهپیامجدول 
 شـــــــرح عنـوان خطا کد

1 
Input Err 

 های برد اصلیو یا قطعی وروردی برد پاور G22سوختن فیوز 
 ولت برد اصلی قطع شده است. 24 فیوز Apexبرد  در*

Car_Supply Err  24سوختن فیوز VDC در سری لاندا( برد کارکدک( 

2 Fto Act  ورودی( گرم شدن بیش از حد موتورFTO باشدقطع می) 

3 
CA1&CAN Err زمان فعال شدن هم CA1و CAN 

CB1&CBN Err زمان فعال شدن همCB1 و CBN 

4 

Lock(69) Open (69 باز شدن کنتاکت درب کابین حین حرکت )قطع شدن 

Lock(69)/Par 
 ینیا قطع شدن میکروسوئیچ پاراشوت روی کاب و باز شدن درب کابین

 در کارکدک

5 

Do Input Act 
 شستی درب باز کن یا فتوسل فعال شده است.

 تنها شستی درب بازکن فعال شده است. Apexبرد  در*

PHC01, PHC02, 

PHC03 

 ند.کرا اعلام می 3و درب  2درب ،1این پیغام فعال شدن فتوسل درب 
 باشد.می APEX*این مورد در برد 

6 Seristop Open  سری استپ از قسمتTP4 باز است 

7 Over Load فعال شدن سنسور اضافه بار (OVL) 

8 Door Open (66) قطع است( 66)کنتاکت  ستهای طبقات باز ایکی از درب 

9 Door Time بسته شدن درب مجاز به پایان رسیدن زمان 

10 Cut Safety 68 (68) حین حرکت از قسمت باز شدن سری استپ 

11 Contactor Err کنتاکتورها مشکل دارند 

12 

SLF & LEF Err فعال شدن همزمان سنسور  SLF&LEF  

Approach Err 
 باشد.برقرار نمی Approachارتباط برد مکمل 

 باشد.می Apex*این مورد تنها برای برد 

13 LEF Err  سنسورLEF یا چیدمان آهنربای  مشکل دارد(LEF مشکل دارد( 

14 Move Time زمان حرکت کابین بیش از حد مجاز است 

15 5kt Open میکروسوئیچ حد بازشوی درب خراب است 

16 Network D.C. 
تغذیه روی  (AX,BX) قطع شدن ارتباط برد اصلی و برد کارکدک

 برد کارکدک چک شود.

17 Direction Err 
 CAN وCA1  عملکرد شالتر) تبر عکس اسجهت حرکت کابین 

 چک شود(
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 شـــــــرح عنـوان خطا کد

18 Leving Err 
ز سیدن به لول طبقه بیش احرکت آسانسور در دور کند تا رزمان 

 حد مجاز است

19 
CAN No Detect دیده نشدن CAN در بالاترین طبقه 

CBN No Detect دیده نشدن CBN در بالاترین طبقه 

20 
CA1 No Detect دیده نشدن CA1 ترین طبقهدر پایین 

CB1 No Detect ه نشدنیدد CB1 ترین طبقهدر پایین 

21 

Num Err اتصالی در نمراتور طبقات 

Num_cabin Err اتصالی در نمراتور کابین 

Mcu-LED Err 
 وجود دارد. یاتصال Mcuهای برد های نمراتور یا شاسیدر خروجی

 باشد.می Apex*این مورد تنها برای برد 

22 Seristp Bypas 
آلارم خطا به  )پس از سه مرتبهاست  سری استپ پل داده شده

 شود(صورت دائم می

23 FDR Err خطای درایو 

24 CPH Err خطای کنترل فاز 

25 4BS Err میکروسوئیچ ترمز موتور مشکل دارد 

26 Dc_Key Act ( ورودی شستی درب بسته کن فعال شده استDC چک شود) 

27 
CA1 Open  شالترCA1 مشکل دارد 

CB1 Open  شالترCB1 مشکل دارد 

28 
CAN Open  شالترCAN مشکل دارد 

CBN Open  شالترCBN مشکل دارد 

29 Emr Act فعال شده است وضعیت نجات اضطراری 

30 Req Time ن مجاز احضار به پایان رسیده استزما 

31 Noisy Net وجود نویز در شبکه کارکدک 

32 Error (32)  5000400001210رقمی مقابل خطا به سرشماره  6ارسال عدد 

33 Ctrl Load Err 
 خطا در کنترل بار

 رنج جریانی کنترل بار چک شود سپس کنترل بار ریست شود()

34 Out Of Lef خارج شدن کابین از تراز طبقه 

35 Lock 68  چک شود( 68بسته نشدن قفل یکی از طبقات )وروردی 

36 Car-Stp  Act )فعال شدن کلید استپ روی کابین )استپ قارچی 

37 Speed Err ( یتماس با پشتیبانخطا در برد رله) 

38 Ins & Rev Err فعال شدن همزمان رویزیون کابین و برد اصلی 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 شـــــــرح عنـوان خطا کد

39 
Master Err 

Slave Err 
 دو تابلو یا خطا در یکی از تابلوهاارتباط سریال قطع شدن 

40 SLF Err 
 و مقصد صحیح نیست دورانداز بین طبقه مبداءتعداد 

 (یا چیدمان آهنربا ایراد دارد SLFسنسور )

41 Ctrl Load/F ( در دور تندخطای کنترل بار )اضافه جریان 

42 
Ctrl Load/S خطای کنترل بار در دور کند 

Ctrl Load/Rev خطای کنترل بار در دور رویزیون 

43 CFC Cut 
 ای سری ایمنیلحظهقطع شدن کنتاکتور حین حرکت به علت قطع 

 یا خطای درایو

44 

Car-led Short  اتصالی درLED های کابینشستی 

Ccu-LED Err 
 اتصالی وجود دارد CCUهای برد های نمراتور یا شاسیدر خروجی

 باشد.می Apex*این مورد تنها برای برد 

 

 اصلی در برد داده شده شینماهای امیپ

 توضیـحات شده داده نمایش پیام

MOVE FIRE FLOOR حرکت به سمت طبقه فایر 

MOVE TO PARK 
 حرکت به سمت طبقه تعریف شده برای پارکینگ

 (PARK FLOOR-12)پارامتر 

IDENTIFICATION 
)حرکت به سمت پایین یا بالا جهت  حالت شناسایی

 بازیابی مکان آسانسور(

EMERGENCY MODE حالت نجات اضطراری 

RELEVELING 
 سطح سازی مجددحالت هم

 (و کششی )کاربرد: تابلو هیدرولیک

REVISION حالت بازرسی 

NOT REQ DETECT 
ل کنس باشد و یا قبل از اجرا،احضار قابل اجرا نمی

 شده است

FLOOR –KEY ACTIVE شستی همان طبقه فعال شده است 

CODE IS ACCEPT  استکد ورودی صحیح 

CODE IS RONG کد ورودی اشتباه است 

CODING TIME OVER د به اتمام رسیده استود کـزمان ور 

EMR ACT .برق ورودی قطع شده ولی آسانسور تراز طبقه است 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 مـائـمـض –بخش چهارم 
  بردهای جانبی

 Apex CCUبرد  -الف

توان یکند و با استفاده از آن معمل می Apex MCU برای برد کارکدکبه عنوان برد  Apex CCUبرد 

یاز به برد مجزای توقف را پشتیبانی نمود. این برد، مدار سخنگو را نیز بر روی خود جای داده که ن 16تا 

شوند و ل میاین برد، صرفاً به بلندگو وص )بیزر( یرهای آژسازد. همچنین خروجیسخنگو را مرتفع می

یمردار )وصل بودن توان آن را در حالت تااز تغییر جامپر فن، می نیاز به هیچ واسطی ندارند. با استفاده

مجهز به  CCUخروجی فن کابین در برد  جامپر( و یا وابسته به شاسی )قطع بودن جامپر( تنظیم نمود.

resettable fuse د برد سخنگو های برد سخنگو نیز در این برد، همانند روشی که در مورآلبوم باشد.می

استفاده  DM EXPتوان از برد ، قابل تنظیم هستند. در صورت استفاده از مگنت درب، میشوندذکر می

مجهز به فیوز  . این مدار نیزمدار شارژر، وظیفه شارژ باتری روشنایی اضطراری را بر عهده داردنمود. 

 باشد.( میresettable fuseالکترونیکی )

 
 Apex CCUبرد  -29شکل 

 

 اسپیکر سخنگو 16 هاشاسی 11 تعذیه LED 6 ولوم صدا 1

 اسپیکر آژیر 17 نمراتور 12 وضعیت باتری LED 7 جامپر تغییر آلبوم 2

3 LED برد کابین  8 وضعیت سخنگوEXP 13 ولت  24فیوز  18 هاو ورودی سنسورCCU 

4 LED  ارتباط باMCU 9  بردDM EXP 14 فیوز  19 تراول کابلDM 

 فیوز روشنایی کابین 20 خروجی فن 15 درب سوم 10 جامپر تایمر فن کابین 5
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 برد سخنگو با قابلیت تغییر آلبوم -ب
حالت  و های پخش شده در دو آلبوم مجزابرد سخنگوی شرکت پایا کنترل دارای قابلیت تغییر آهنگ

 باشد.اعلام طبقه بدون آهنگ می

 :توانید اقدام فرماییدهای زیر میای انتخاب نوع آهنگ سخنگو به روشبر

 های شاد پخش خواهد شد.قرار داشت، آهنگ 1امپر بر روی آلبوم اگر ج 

  های غمگین پخش خواهد شد.قرار داشت، آهنگ 2جامپر بر روی آلبوم اگر 

 د و فقط اعلام گیر، در حالت بدون آهنگ قرار میداشته باشدها قرار آلبومدو  راگر جامپر بر روی ه

 نماید.طبقات می

 ها پخش خواهد شد.ها نباشد، تمام آلبوماگر جامپر روی هیچکدام از آلبوم 

 
 یجانب یبرد سخنگو -30شکل 

 جامپر تغییر آلبوم 2 صدا ولوم 1

3 LED 4 وضعیت LED تغذیه 

   کارت محل قرارگیری مموری 5

 

LED نگو برد سخصحیح  نشانگر تغذیهدر صورت روشن بودن ممتد باشد، می تغذیه که به رنگ قرمز

اموش خثانیه  3انیه روشن و ث 1 ( روی سخنگو3وضعیت )شماره آبی رنگ  LEDدر صورتیکه باشد. می

 باشدالل میمد آن پار ،انیه خاموش باشدث 3ثانیه روشن و  3/0سخنگو در مد سریال بوده و اگر  ،باشد

ده در شنیز مشابه موارد ذکر  CCUهای مدار سخنگو در برد LEDکرد لعم .در این مد است که غالباً

 این بخش است.
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 برد کنترل فاز -ج
 شود.)سبز رنگ( روشن می LED PWR با وصل شدن فازهای ورودی کنترل فاز،

)سبز رنگ(  LED OUTدر صورت عدم وجود مشکل در فازهای ورودی، رله خروجی وصل شده و  -

 روشن خواهد شد.

ش از درصد های ورودی بیا یا کاهش و افزایش سطح ولتاژ هریک از فازهدر صورت قطعی هریک از فاز -

 د. )قرمز رنگ( روشن شده و خروجی قطع خواهد ش  LED PHهای روی برد،بوسیله ولومتنظیم شده 

یک ی هر، در صورت جابجایهیدرولیک و دوسرعته در بردهای کنترل فاز نصب شده در تابلوهای :تذکر

 قطع خواهد شد. روشن شده و خروجی رنگ( )قرمزLED RVRS ، هااز فاز

2

1

3

4 5

 
 

 فیوز TRبرد  -د
 

 

 

 
 

 

 

 

 

1 LED PH 

2 LED OUT 

3 LED POWER 

 پتانسیومتر  4

 تنظیم

 آنبالانسی

 تأخیر 5

Fuse 1A 

 (برد کارکدک ولت 8تغذیه فیوز )

 λ04در تابلوهای سری 

 

Fuse 1A 

 (110V فیوز مدار سری ایمنی)

 فیوز TRبرد  -32شکل 

 برد کنترل فاز -31شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 بـرد تغذیه )پاور( -هـ

 

1 2

3 4

 
 

 

 خطاهای احتمالی

 خطا و نحوه رفع شرح نام فیوز

 فیوز کمان برقی 

 )مگنت درب بازکن(

در صورت عدم عملکرد ، فیوز مربوطه چک و در صورت سوختن تعویض 

 شود )پل دیود ذخیره(

طه چک و در صورت ، فیوز مربوNum Err-21خطای نمراتور بروز در صوت  طبقات فیوز نمراتور

 سوختن تعویض شود

 و تعویض شود فیوز مربوطه چک Input Err-1خطای  بروز در صورت G22فیوز 

فیوز مربوطه چک و در صورت سوختن  ،در صورت باز نشدن فک ترمز فیوز فک ترمز

 تعویض شود

 

 مهمنکات 

 در لحظه راه اندازی موارد زیر چک شود: 1Fفیوز  در صورت قطع شدن (:1F فیوز) 1 نکته

فیوز وصل  از زیر ترمینال تابلو یکی یکی در آورده شود و مجدداً CLو  FAN ،CPL ،FTS هایسیم

 از کدام قسمت است.اتصالی شود تا مشخص گردد 

یا فیوز  و یک کلید صفر قطع )نجات اضطراری( UPS تست عملکرد برای (:نجات اضطراری) 2 نکته

 .نیست اصلی تابلو کافی

  فیوز فک ترمز 1

 )نجات اضطراری( فیوز کمان برقی 2

 طبقات فیوز نمراتور 3

 )نمراتور کابین و سنسورها( G22فیوز  4

 برد تغذیه -33شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 برد اپروچ -ز

استفاده از جامپر توان از دو روش استفاده نمود )برای ورود به تنظیمات برد اپروچ، همانند برد اصلی می

PRG  های دکمههمزمان و یا فشردن دکمه ریست و نگه داشتنOK  وESC.)  

1

2

3

4

5

 
 

تنظیم  Approach( روی مقدار SLF Flag -4برد اصلی ) 4در صورت استفاده از برد اپروچ، باید پارامتر 

، بسیاری از پارامترها به صورت 8با تنظیم پارامتر  است. آمدهاپروچ در جدول زیر تنظیمات برد  گردد.

برای اجرای شفت  با نوع آسانسور مطمئن شوید. 8کنند، لذا از همخوانی پارامتر اتوماتیک تغییر می

ترین طبقه، شاسی جهت بالا رویزیون را بگیرید تا کابین به لرنینگ، باید در حالت رویزیون از پایین

گیرد. در نید تا کابین در تراز طبقه قرار برسد. سپس با نرمال کردن آسانسور منتظر بما CANشالتر 

 صورت وجود هرگونه پرسش با واحد پشتیبانی پایاکنترل تماس بگیرید.

 نمایشگر 1

 خروجی برای اپروچ 2

 انکودر 3

 هاخروجی رله 4

 PRG دکمه ریست 5

 توضیحات Min Max پیش فرض نام پارامتر کد

1 Encoder Pulse 1024 80 4096 وارد کردن تعداد پالس انکودر 

2 Motor Speed 1 m/s 0.6 m/s 2 m/s وارد کردن سرعت موتور از روی پلاک 

3 Motor RPM 1370 40 3000 وارد کردن دور موتور از روی پلاک 

4 Travel Time Disable 0 60 زمان حرکت 

5 Show Format (m/s) - - فرمت نمایش (Pulse/s – m/s - Hz) 

6 Buzzer Mode Disable - - ر ز  (Enable / Disable) مد بی 

7 Debounce 0 -20 20 اسیون  کالییر

8 Motor Type - - - نوع موتور (Gearbox / Gearless) 

9 MainBoard Dir Disable - - های جهترله (Enable / Disable) 

10 Motor Frq 50.0 Hz 8.0 Hz 50.0 Hz فرکانس موتور 

11 Approach Disable - - مد اپروچ (Enable / Disable) 

12 Slow Spd 180 cm 10 cm 400 cm وع سرعت کند  سرر

13 Middle Spd Enable 101 cm 1000 cm  وع سرعت میانز  (Disable امکان با) سرر

14 Neighbor Spd 100 cm 10 cm 400 cm دوراندازی در طبقه مجاور 

15 Gear Ratio 43 1 100  ز  نسبت حرکت موتور به کابی 

16 Sheave (mm) 550 20 2500 قطر فلکه موتور 

17 Learn Mode Disable - - مد learn (Enable / Disable) 

18 Password Disable 0000 9999 رمز عبور 

 برد اپروچ - 34شکل 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 تنظیمات درایوهای نصب شده در تابلوها
 QMAو  Hp ،Hp Mont ،Monarchآنچه در ادامه ذکر شده بخشی از تنظیمات مربوط به درایوهای 

(، KWسب حبر ، توان )اولیهباشد. دقت نمایید هنگام وارد کردن اطلاعات می گیربکسبرای موتورهای 

ظیم نآیند. برای ت( پارامترهای اصلی به حساب میrpmبر حسب ) موتور ( و سرعتAبر حسب ) جریان

شتیبانی ، با پگیرلساندازی موتورهای ( و همچنین برای راهAiwaو  Yaskawa ،Gefranسایر درایوها )

 شرکت پایاکنترل تماس بگیرید.

 HPدرایو 

پارامترهای موتور،  پس از اصلاح باشند.مربوط به اطلاعات اولیه موتور می F1-05الی  F1-01پارامترهای 

کنید. در حالت  تنظیم 3را روی مقدار  F1-37(، پارامتر Auto Tuneبرای انجام تنظیمات خودکار )

 از روی نمایشگر پاک گردد.  RUNبگیرید تا زمانی که  دلخواه رویزیون جهت

 شود.: در این حالت فک ترمز باز نمیتوجه

 QMAدرایو 
الی  P1-01 هستند. به عبارتی P، بر حسب Fاست با این تفاوت که پارامترها به جای  HPمشابه درایو 

P1-05  تنظیمات اولیه موتور وP1-37 رودبرای تنظیم خودکار به کار می. 

 Monarchدرایو 
وتور، پارامترهای م پس از اصلاح باشند.مربوط به اطلاعات اولیه موتور می F1-05الی  F1-01پارامترهای 

را روی مقدار  F1-11متر و سپس پارا 0را روی مقدار  F0-01، ابتدا پارامتر برای انجام تنظیمات خودکار

ست(، اروشن  68تنظیم کنید. دقت کنید که سری ایمنی کامل باشد. در مد رویزیون )هنگامی که  1

 سپس وشود کنتاکتور موتور قطع میاز روی نمایشگر پاک شد،  RUNرا بزنید. هنگامی که  RUNدکمه 

F0-01  تنظیم نمایید 1را روی مقدار. 

 HP Montدرایو 

پارامترهای موتور،  پس از اصلاح باشند.مربوط به اطلاعات اولیه موتور می F7-04الی  F7-00پارامترهای 

را  F7-06 ( دو روش وجود دارد. در روش اول، ابتدا پارامترAuto Tuneبرای انجام تنظیمات خودکار )

ر پاک از روی نمایشگ RUNتنظیم کنید. در حالت رویزیون جهت بگیرید تا زمانی که  1روی مقدار 

را روی  F12-18، پارامتر 0ر را روی مقدا F00-05پارامتر  به ترتیب، تر بوداگر ورژن درایو قدیمیگردد. 

. پس از زنیدبرا  RUNتنظیم نمایید و سپس دکمه  1را روی مقدار  F7-06سپس پارامتر  و 1مقدار 

رای این کار کافیست ، پارامترهای تغییریافته را به حالت اصلی خود بازگردانید. باتمام روند تنظیم خودکار

F12-18  و  5را روی مقدارF00-05 تنظیم نمایید. 2 اررا روی مقد 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 پایاکنترل (UPS) منابع تغذیه بدون وقفه

ردیده و گهدف اختصاصی به کارگیری در آسانسور طراحی منبع تغذیه بدون وقفه شرکت پایا کنترل با 

است به محض  باشد. این دستگاه قادرکیلووات می 11با توجه به ظرفیت بالای خود مناسب موتورهای تا 

  أمین نماید.قطع برق آسانسور، انرژی الکتریکی لازم برای رساندن کابین آسانسور به محل مطمئن را ت
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ورودی دستگاه -2

خروجی دستگاه -3 چرا  های وضعیت -1

 اتصال به تابلو -4
 

 UPSشمای کلی دستگاه  - 35 شکل

 های دستگاهویژگی

های کند. در جدول زیر ویژگیمدل مختلف تولید می 3خود را در  UPSشرکت پایاکنترل محصولات 

 باشد.ها قابل ملاحظه میاین مدل

 

 

 

 

 

 

 
 UPSدستگاه  شرایط گارانتی

 شود:موارد زیر سبب ابطال گارانتی می

 اقدام به تعمیر یا باز نمودن درب دستگاه توسط افراد غیرمجاز 

 مشخصات
 دستگاه مدل

600-PU 1500-PU 2000-PU 

 هرتز 05 فرکانس اب سینوسی بهش ولت 220 خروجی ولتاژ

 پرآم 10 تا آمپر 7 تا رآمپ 3 تا خروجی جریان

 سبمنا ظرفیت اب ولت 12 اسید سیلد باتری نوع

 3 2 1 باتری تعداد

 پالسی ارژش و وپروسسوریمیکر نترلرک با TB تکنولوژی

 یخروج کوتاه تصالا سریع تشخیص حفاظت

 )دستگاه( ساله یک گارانتی
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 خسارت وارده به دستگاه بر اثر استفاده نادرست 

 سقوط و وارد شدن ضربه به دستگاه 

 تماس با مایعات از قبیل آب، اسید و مواد مشابه 

 باشد.ماه پس از تاریخ تولید درج شده بر روی آنها می 4ها تاریخ گارانتی باتری 

 هشدارهای ایمنی و موارد نگهداری
UPS نید که ک. دقت مورد استفاده قرار بگیرد و سپس شارژ ساعت 24ابتدا به مدت  ،باید پس از نصب

 های برق در مسیر ورودی و خروجی از نظر الکتریکی نسبت به یکدیگر ایزوله باشند.سیم

 عملکرد دستگاه
زر( نگه ثانیه به صورت پیوسته )تا شنیدن بی 3را به مدت حداقل  Powerکلید  UPSبرای روشن کردن 

 شود.فعال می UPSدارید. در این حالت خروجی 

آید. که ( به حالت چشمک زن در میAC Modeسبز رنگ ) LEDحال چنانچه برق شهر وصل باشد 

مت شارژ سها به باشد. هرچقدر باتریها میبیانگر وجود برق شهر در خروجی و نیز شارژ شدن باتری

 شود.سبز رنگ بیشتر می LEDشدن کامل نزدیک شوند زمان روشن بودن 

ولت  220شود و ولتاژ در حالت باتری مد روشن می UPSحال چنانچه برق شهر وجود نداشته باشد، 

 ( به صورتBat Modeنارنجی رنگ ) LEDها در خروجی وجود دارد. در این حالت حاصل از باتری

 شود.با صدای بیزر خاموش و روشن میچشمک زن و 

 شود.( روشن میLow Batقرمز رنگ ) LEDها از حد مشخص شده کمتر شود، چنانچه ولتاژ باتری

ا ثانیه به صورت پیوسته )ت 3را به مدت   Powerکافی است مجدداً کلید  UPSجهت قطع خروجی 

 شنیدن صدای بیزر( نگه دارید. 

 LEDجدول علائم 

 سبز

 باشد.می ولت 220 خروجی و متصل رقب به هدستگا :زن چشمک

 ستند.ه شدن شارژ الح در هاباتری همچنین

 ند.اشده شارژ کامل ورتص به هاباتری :ممتد

 زرد
 دستگاه و دهش قطع شهر برق یزر(:ب دایص اب )همراه نز چشمک

 کند.می استفاده باتری از

 قرمز
 این در است. دهش کمتر شده شخصم حد زا هاباتری ولتاژ :ممتد

 .شودنمی شارژ هاباتری حالت
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

  ADOنحوه چیدمان آهنرباهای سیستم 
در شکل روبه رو نحوه چیدمان آهنرباهای سیستم 

ADO (Advance Door Opening)  برای یک

آسانسور با سه توقف رسم شده است، در این شکل 

 باشد:نکات زیر قابل توجه می

 برابر با ADOتعداد آهنرباهای مربوط به سنسور  -

 باشد.می LEFتعداد آهنرباهای سنسور توقف 

ه روبرو طبق نقش ADOنحوه قرارگیری قطب آهنربا  -

 (LEFآهنرباهای  عکوسم) باشد.می

محل قرارگیری آهنرباهای این سنسور بستگی به  -

و طول کمان سردرب  LEFمحل آهنرباهای سنسور 

 دارد.

ابین رو به پایین در شود که کشکل دیده می در -

در مقابل  ADOباشد و سنسور حال حرکت می

هنوز  LEFآهنربای موثر خود قرار گرفته ولی سنسور 

از آهنربای موثر خود فاصله دارد. در این  Xبه اندازه 

 حالت با اینکه کابین هنوز به راستای طبقه نرسیده

 ود.شاست فرمان بازشو به درب صادر می

باشد، فاصله آهنربای  Yاگر طول کمان به اندازه  -

( حداکثر برابر X) ADOاز آهنربای موثر  LEFموثر 

 30باشد. مثلا برای کمان به طول می Yبا نصف 

متر در نظر سانتی 15حداقل برابر  Xطول  ،مترسانتی

 گرفته شود.

  ADOعملکرد ،بیشتر باشد Yهرچه طول کمان  -

 د.شوبهتر دیده می

سر درب دارای تاخیر در عملکرد درایوهای  معمولاً -

را  Xباشند، بنابراین گاهی اوقات لازم است فاصله می

کمی بیشتر از نصف طول کمان تنظیم نمائید تا 

 عملکرد باز شدن درب بهتر صورت گیرد.

 ADOنحوه چیدمان آهنرباهای سیستم  -36شکل   
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 (37)پارامتر  طبقهتنظیمات نیم
در صورت نیاز به استفاده از این پارامتر باید   

توان سپس مینمود و  ENABLEابتدا آن را 

برای هر توقف در دو جهت پرچم دوراندازی 

 را برای سرعت میانی تنظیم کرد.

 با انتخاب طبقه مورد نظر، برای این کار باید،

 را برای آن تنظیم کرد.  UP و DNدو مقدار 

UP تعداد :SLF ر زمانیکه آسانسو ،تا توقف

 کند.به سمت بالا حرکت می

DN تعداد :SLF که آسانسور زمانی ،تا توقف

 کند.به سمت پایین حرکت می

جهت حرکت  DNو  UP: منظور از نکته

کابین است، نه موقعیت کابین نسبت به 

 طبقه. 
 

 

روی  UP، مقدار 37چنانچه در پارامتر : مثال

تنظیم شده  2روی عدد  DNو مقدار  3عدد 

زمانی که آسانسور از سمت پایین به باشد، 

-آید )کابین به سمت بالا حرکت میبالا می

کند(، با دورانداز نمایش داده شده به دور 

افتد و با اولین دورانداز مانده به میانی می

)در شکل مشخص شده(، به دور کند  3طبقه 

 افتد.می

 

 دوراندازی، تعداد میعدد تنظمنظور از : نکته

 .مانده تا طبقه مقصد است

 

 

 طبقهانجام تنظیمات نیم نحوه -37 شکل  
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 

 انتخاب سطح مقطع کابل
 توان از جدول زیر بهره گرفت.ها، میبرای انتخاب سطح مقطع مطلوب برای سیم

 

  

 حداکثر مــدار جـریان و موتــور تـوان اسـاس بر mm²سيـم  مقطع سـطح حـداقل

 125A کابل طول
45 Kw 

100A 
37 Kw 

80A 
30 Kw 

65A 
18.5Kw 

50A 
15 Kw 

40A 
15 Kw 

32A 
11 Kw 

25A 
9.2 Kw 

20A 
7.5 Kw 

16A 
5.5 Kw 

50 35 25 16 10 10 6 4 4 4 20m 

50 35 25 16 10 10 10 6 4 4 25m 

50 35 25 16 16 10 10 10 4 4 30m 

50 35 25 25 16 16 10 10 6 4 40m 

50 35 35 25 25 16 16 10 6 6 50m 

70 50 35 35 25 25 25 10 10 6 60m 

70 70 50 35 35 25 25 16 16 10 80m 

95 70 70 50 35 35 25 25 16 10 100 m 

120 95 70 50 50 35 35 25 25 16 120 m 

150 120 95 95 70 50 50 35 25 25 160m 

185 150 120 95 70 70 50 35 25 25 180 m   

185 150 120 95 95 70 50 35 35 25 200 m 
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  لپایا کنترراهنمای نصب تابلو فرمان 
 

 پایاکنترل

 پایدارنامی  

 در صنعت آسانسور
 

 

 

 
 

 پشتیبانی پایاکنترل هایشماره

1006 672 0919 

1006 858 0915 

9006 226 0915 

1006 923 0912 

 

 

 
 

www.payaelevator.com 
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